UNITRA
CEMI

UCY 74S428N

Bipolarny oyfrowy uklad scalony TTL~S peilni funkocje UCY 748438N
kontrolera systemu 1 dwukierunkowego bufora do magi- - Kontroler systemu
strali danych systemu mikroprocesorowego wykorzystu~ i yste:
Jacego jednostke centralng MCY 7880N. i dwukierunkowy bufar

Uklad wytwarza sygnaly kontrolne niezbedne do bezpo- e gistrgli dquh

drednie} wapdlpracy jJednostki centralnej z pamigoia-

i1 ukiadami obsiugujgoymi urszgdrzenia We /Wy.

Sysnaly kontirolne tworesa magistrale kontrolng sys-

temu, Sg to: MSI TTL-8

WEMR - s{gn:l_ xontrolujacy czytanie danyoch g pa- : =
miec

MEMW -~ sygnal kontrolujgcy zapis danych do pamigei Obudowa CE 77

I/0R - sygnal kontrolujgoy wprowadzenie danych g

urzgdzenia We-Wy

I/OW -~ sygnal kontrolujaoy wyprowadzenie danych do
urzgdzenia We-Wy

INTA - sygnal potwierdezenia przyjecia przerwania
przez jednostke oentralng

Sysnazi kontrolne wyiwarzane sa prrzez bramkowanie slowa stanu procesora, pojawiajg-
cego s ; na magistrali danych na poczgtku kazdego oyklu masgynowego mi{troprooeaora
1 sygnaiéw pochodzgoych £ Jednostki centralnej /DBIN, WR 1 HLDA/.

W tabell 1 przedstawiono wszystkie slowa stanu i odpowiadajace im oykle wmaszynowe
oragz sygnaly kontrolne generowane przez uklad.

Dwukierunkowy bufor do magistrali danych zapewnia separacje szyny danych systemu 1
szyny danych jednostki centralnej, daje duzgq oboig2alnoéé szyny i podnosi odpornoéé
systemu na zakldoenia. Uklad ma mo2liwodé automatyczne) generacji kodu rozkazowefo
RST7 na szynile danych jednostki centralnej. Ten rodeaj pracy jest stosowany, jesell
w systemie wystepule tyko Jeden podprogram obslugi przerwafi. Aby uzyskaé automatycs-
ng generac] ko'gu RST7, wyjécle ukladu INTA 1802y si¢ poprzexr rezystor 1 k§)sze fré-
dlem napigcia +12 V, '

Wersja ukladu UCY_74S438N oharakteryzuje sie wozesniejszym pojawieniem slg sygnaldw
kontroli sapisu I i MEWW.

W ukiadzie UCY 745438N sygnaly te pojawiajg sig w odstgple ozasu réwnym tpo od sbo-
cza opadajgcego sygnaiu STSTB.

Uktad wyprowadzeh Opis wyprowadzen
o Do+ D7 — wejicie~wyjscie szyny danych od strony jednostki centralne)
57578 [0} 28) ucc DBg + DBy — wejicie—wyjicie szyny danych od strony systemu
HLoa [Z] 27 oW 1/0R ~ (wyjscie); kontrola czytania danych z we—wy
W (3] E SEWW 1/0W — (wyjscie’); kontrola zapisu danych na we—wy
s S MEMR _ g2 .
LRIN E 5 Tor MEMR (wyjscie); kontrola czytania z pamigci
= s scie): jeci
c8, E E ST ) MEMW (wyjscie); kontrola zapisu do pamigc .
G = DBIN —~ (wejécie); sygnat gotowosci jednostki centrainej do przyjgcia danych
o, [6 23] NTa
‘ : _ INTA — {wyjscie); potwierdzenie przyjgcia przerwania przez jednostke centralng
Ly [2 22 BUSEN
s 2 HLDA ~ (wejécie); potwierdzenie przyjecia sygnatu HOLD przez jednostkg cen-
e7 3] 121 06 traing )
LBy E CBg WR ~ {wejécie): sygnat potwierdzajgcy gotowosé jednostki centrainej do wysta-
@ nia danych na magistrale Systemu
D4 (%0 9] Dg [E— R i
+ i BUSEN — (wejdcie); sygnak ustawiajgcy wyjécia kontrolne i wyjécia DB uktadu
o8, 7] [ oss w stan wysokiej impedancji
3, [2) B Dy STSTB ~ (wejscie); sygnst strobujgcy wewngtrzng pamigc statuséw
(z ukfadv UCY 745424N) .
o8y [ e oe,
S ['? EI 0o \UCC ~ zasllanie (5 V)
SO . GND - masa (O V)
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Schemat blokowy

Stowa stanu, stany wej$é Dy + D.,, cykle maszynowe, sygnaly kontrolne

Stan wejdé Dy + Dy ' Cykl maszynowy Sygnal
Siowo CcPU kontrolny
stanu | D, D1 D2 DJ D,. D5 D6 D7 generowany
1 0 1 0 0 0 1 0 1 Pobranie instr. MEMR
2 0 1 0 Q 0 0 0 1 Cezytanie r pamigel MEMR
3 0 0 (] Q 0 4] o 0 Pisanie do pamigoi] MEMW
& 0 1 1 0 0 0 0- 1 Czytanie stosu MEMR
5 0 0 1 0 0 0 0 0 Pisanie do stosu MEMW
6 0 1 V] 0 0 0 1 0 | Czytanie zwejdcia I1/0R
7 0 0 0 0 1 0 0 0 Wyprowadzenie na I/0W
) wyjéole
8 1 1 0 0 0 1 0 0 Potwierdzenie INTA
- przerwania e
9 0 1 0 1 0 0 0 1 Potwierdzenie /2ADEN/
, zatrzymania
10 1 1 0 1 0 1 0 0 Potwierdzenie INTA
) przerwania pod-
czas zatrzymania
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Parametry dopuszczalne

Oznsozenie Nazwa Jedn. Wartodd

oin . Bax

Ucc) Napiecie zasilania V v «0,% 7

u; Napigole wejdoiowe v 1,9 7

Io Prad wyjdociowy mA 100

tamb Temperatura otoogzenia Y 0 +70

w oczasie pracy

tst € Temperatura przechowywania % -55 +125%

R Reszystancja terwmiocmna K™ 75

.‘thj* glgoke-otoosenie

t j Temperatura sigosa %  +1%0

Parametry charakterystyczne statyczne /o, = 5 Vv +58; t,,, = 0 + +70%/

Ogna- Naswa Jedn, artosé . Warunki pomiaru
czenie ain max
-IIL1 / \:;;:iizojéoim w stanie mA Ugg= 5125V, Up = 0,45 ¥
- dla wejéoia: STSTB 0,5
- dh '.jéé’ Dz' DG 0’75
- dh"jgé: Do, D1' DJ’ 0,25
Dys Dgs Dy
- dla posostalych wejsé 0,25
I/ | Prad wejsotowy w stente »A Ugg = 5125V, Up= 5,25V
wysokim
- 4la wejéoias STSTB 100
- dla we)éés DBy + DB7 20
- dla posostalych wejéé 100
'UII. Ujemne napiqele wejéciowe v 1 Ucc =4,757, -II =3 mA
UII. Napiegcle wejscliowe v 0,8
w stanie niskim
U. Napiecie wejéciowe v 2
In . w stgnie wysokim
UOI.Z/ Napiecie wyjéciowe v
w stanie niskim
- dla wyjdé: D, + D 0,45 I,y =22 WA
v 0.7 : oL Ugg = 42757
~ dla posostalyoh wyjsé 0,45 | Igp= 10 mA |
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od. tabl.

* OznA- Fazwa Jedn; Wartoéé Warunki pomiaru
ozenie ein max
UOHJ/ Napigoie wyjdoiowe v
w stanie wysokim
- - D 3,6 I,y =a=10nA
dla wyjéé: Do 7 ’ OH ) Ucc 4,757
- d1a posostalych wyjsé 244 Igg=-1mA |
3/
-I Zwarciowy prgqd wyjdolo- mA 15 90 Uwp =5V
0s wy dla wasystkioh wyJ4é : ' ce
&/ -
I Prad wyjéciowy w stanie pA 100 U,= 5,25V
0 0ff | Gysokiej impedanoid; 9 Ugg = 5125V
dla wyjéé kontrolnych | =100 Uy = 0,45V l 5
IINTA Prgd wyjécia INRTA mA 5 wyjécie INTA potgczyé

ze g¢rédlem napiecia
+1 i XZ poprgzez rezystor
1

ce Prgd zasilania mA 190 ch = 5,25 V

Uwagi:

1/

2/

3/

LY

Dla ustawienia szyny Dy + D7 w stan wysokiej impedanocji /pomier pradéw we jscio-
wyoh/ nalety podaé ns wejsole DBIN zero logiozne.

Dla ustawienia sgyny DBj + DB., w stan wysokie] impedancji /pomiar prqddv wejéoio-—
wyoh/ nalesy podaé na wejécie BUSEN Jedynkg legiozng,

Dla ustawienia zera loglcznego na wyjsciach konirolnych: INTA, I/OR, MEMR nalezy
na wejscia Do - D7 podaé stany logiczne zgodnie z tabelg /str., 160/, na wejscia
STSTB, BUSEN, HLDA podaé stan logiczny zero, Pozostale wejscia odigczone.

Dla uatawienia sgera logioznego na wyjéoiach kontrolnyoh: I/O', MEMW nalezy na
wejdola Dy + D, podaé stany logiczne zggdnie z tabelg /str. 160/,

na wejdola STSTB, BUSEN, HLDA, DBIN i WR podaé stan logiczny zero.

Dla ustawienia zera logioznego na wyjsciach Do + D7 nalety na wejsdoia DBO + DB7,
HILDA, STSTB podaé stany logicrne zero, a8 na wejsdoie DBIN podaé stan logiozny Jeden.
Dla ustawienia zera logiocznego na wyjsciach DBy + DB7 nalegy na weJécia BUSEN,
HLDA, DBIN, STSTB Do + Dy podaé sero loglozne, a nast¢pnie na STSTB jedynke
logioxng,

Dla ustawlenia jedynki logicznej na wyjsoiach kontrolnych nalety na wejéoia

B, BUSEN, HLDA podaé zero logiozne,
Dla ustawienia jedynki logiosnej na wyjsoiach Dy + DZ nalesy na weJéoia DBy + DB7
i DBIN podad stan logiosny jeden, na wejdoia HLDA, STSTB stan logiozny zero,

Dla ustawienia jedynki logiognej na wyjéciach DB, + DB7 nalety na wejdola BUBBR,
HLDA, DBIN, STSTB orss Dg - D7 podaé zero logiorne, nastepnie na wejfole STSTB
podaé jJedynke¢ loglozng i nastepnie na vejéoiu Dy +.D, Jedynke logioszna.

Dla ustawienia wyjéd kontrolnyoh w stanie wysokiej impedanc)i nalety podaé jedynke
logiosng na wejdoie BUSEN,
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Parametry charakterystyczne dynamiczne

/Ugg = 5 Vi tgm = 0 & +70%/

Oznaozenie Nazwa Jedn. Wartoéé Warunki
min max pomiaru
Yy Szerokoé impulsu STSTB - ns 22
t Czas ustalania sygnaldéw D, +D ns -8
58 przed impulsem STSTB o
t Czas trzymania sygnaléw D, <D ne 9
81 po impulsie STSTB o=
tpe - Opéfénienie sygnaléw kontrolnyoch T ns 20 60
wezgledem sygnalu STSTB
= GL = 100 pP
t Opéénienie sygnaléw kontrolnych ne 30
RR wzgledem sygnalu DBIN
tre Opbéénienie sygnalu DBIN wzglqdem ns 45
3venalbw Dy + Dy -
oo Opéfnienie sygnaléw Dy + Dy hs 30
wzgledenm sygnaléw DB, + DB,
podczas wprowadzanla
danych
by Opéfnienie sygnaléw kontrolnych ns 5 45
wzgledgn sygnalu
th Opéfnienie sygnaléw DB, + DB, ns 30
wzgledem sygnalu STSTB
rodozas wyprowadgania danych
CL = 100 pF
tup OpSénienie sygnaléw DBQ + DB, ns 5 40
) wzgledem sygnaléw D, + D
podczas wyprowadzanig danych
t Op6é4nienie Vaygnaléw DB, + DB ns 30
E, wzgledem sygnalu BﬁgENO 7
tin Opégnienie s 16w kontrolnyoh ns 25
) ’ R, wzgledem
sygnatu HLDA
tos Czas ustalania sygnaldw DB, + DB, ns 10
przed sygnalem HLDA )
tDB Czas trzymania sygnaliéw DBO-:-DB., ns 20 Cy = 100 pP
po sygnale HIDA
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'ss |o = ‘su r
Dg +D7 st ‘

DBIN JF 1\!.5\1

HLDA ' J/st

INTA, T70R.MEMR \

po sygnale HLDA

1ns wte——1tpH ~d

\
N

0B8(*08y podczas

- e o e s -

%
wprowadzania danych PR . (R \ o ———————— -
fro P
Dg Dy podczas g s hrtint e | s e < ______________
wprowadzania danych R
~of tgg b ~~{ 'RE be-
wﬁ 15y
twr 'wr
—
— Y 1.5v
i70W tub MEFRW T:
v -#3 toc

Dp*Dy podczas
wyprowadzania danych

DBg+DBy podczas
wyprowadzania danych

Zaletnosci czasowe migdzy sygnolomi wejdciowymi i wyjéciowymi
4 .

Obcigienia wyj4é pomiatowych ~
ouT ©

CL

R 2
I‘ 2 Dla wyjse Dy +0, R, = 4k2;iRy= m

Pozostate wyjécia R, =5009; Ry =1 ke
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