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Bipolarny oyfrowy ukiad soslony TTL-S peini funkoje
8-poziomowego kontrolera priorytetu prserwah systemu mi~

kroprocesorowego wykoraystu}qoago Jednostke centralng
uCY 7880N, L

Uklad mofe przyjaé maksymalnie 8 réinyoch sygnaléw 2gda-
nias przerwania, wybraé sygnal o najwysszym priorytecie
/okreélonym prrzes fakt doprowadzenia sygnalu do jednego
z wejéé Ry +'§5/ a nastepnie sprawdzié o2y nie jest on
nigszy od ustalonego programowo biefgcego poziomu akce-
ptacjl prrzerwah /wejéola By + 52/. Jeteli nie jest nit-
szy, uklad generuje sygnal przerwania IRT /aktywny stan
niski/ wraz = binarng informacjq umofliwiajgocg identyfi~
kacJe adresu odpowiedniej procedury obslugl przerwania
/myisola Ay + A,/ _ .

Dziekl temu, Ze wyjécia Ay + Az i INT sg wyjéciami typu
"otwarty kolektor® ukiad mo2e byé ekspandowany,

Przez proste lgozenie kdlejnyoh uk2adéw UCY 74S414N mo-
Zna budowaé kontrolery szesnasto-i wiecej wyjsolowe,
Wykorzystywane sq w tym oelu: wyidcile ENLG oraz wejécle
ETIG.

UCY 74S414N

Kontroler priorytetu
przerwaf

MSI TTL-S

Obudowa CE 73

Uktad wyprowadzen Opis wyprowadzen
89 E Y 29 uce io% -§7 — wejscia 2adania przerwan (R 7— ma majwyiszy priorytet)
B [2] 23] ECS 50'7 '52 ~ wejécia okre$lajace biezgcy pozlom akceptacii przerwad
R E 23 5GS — wejécie aktywizujgce komparacj¢ ‘
§6s [¢] " E Rg ECs — wejscie wpisujace biezgcy poziom akceptacji przerwah
Nt 3] 29 Ry INTE —~ (wejscie), zezwolenie przerwania
ok [€] E L7y CLK - wejicie z'egarowe
wre [7] El] R3 ELR - = (wejscie), zezwolenie odczytu wektora przerwania
% ] 7] &7 ETLG - wej§cle wybierajgce uktad
% [5] [8) &7 A o+ -A-z ~ (wyjécie), wektor przerwania (otwarty kolektor)
% @ 7] Rg N? ~ wyjécle sygnatu przerwanla (otwarty kolektor) -
& D) ene ENLG - wyjécle wybierajgce nastgpny‘ukhd (przy kaskadowaniu)
— E eile Uce -~ zasilanie (+5 V)
GND - masa (O V)




Schemat logiczny
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Parametry dopuszczalne
Oznaocgenie Nagwa Jedn. Wartosé
ain max
Yse Napigcie zasilania v -0,5 7
Uy Napieoie wejsciowe v -1 545
I, Prad wyjsoiowy ) mA 125
L Pemperatura otoozenia % 0 +70
w czasle praoy
tstg Temperatura przechowywania °C =55 +125
R Rezystancja termiocgna K/NW 100
th)-a zigcze~-otocszenie
td Temperatura szigcza ¢ ~ +150
Parametry charakterystyczne statyczne /U = 5 V 25%; v, = 0 + +70%/
Oznaozenie Nazwa Jedn. Wartosé Warunki
2 ein max . pomiaru
-1 Prad wejdciowy w stanie mA U 5925 V
L nigkim cc = 70
- dla wejdola ETIG 0,5 Uy = 0,45 V
- dla posostalych wej&é 0,25
I Pred wejéoiowy w stanie nA ’ Uy = 5,25 V
H wysokim » ce s22
- dl1a wejécia ETIG 80 Ur = 5,25 V
~ dla pogostalych wej4é ’ 40 ’




cd, tabl,

Oznacgenie Nazwa Jedn. e -Warunki
min max pomiaru
'UIL Ujemne napigcle wejsoiowe v 1 Ucc = k,75 v
U1, Napigole wejéciowe v 0,8
w stanie niskim .
UIH Rapigcle wejsciowe v 2
w stanie wysokim
1/
U Napiecie wyjdciowe v 0,45 Uyy = 4,75 ¥
oL w stanie niskim ! ce & ‘
IOL = 15 mA
2/
U Napigecie wyjsdoiowe v © 244 Uy = 4,79 V
OH w stanie wysokim S cc !
/wyjbsole ENIG/ - Iog = =1 mA
2/
-I Zwaroiowy prad wyjdoiowy mA 20 55 Uy =5V
03 /wyjéoie ERNLIG/ - ce
Uo kg 0 v
I WyJjéolowy pr uplywa nA 100 Uy = 5,25 V
Lo ~dla wyjéé ko + Ky, g = =
Ioo>/ | Prea sasilania mA 130 | Uy, =525 ¥
Uwagis

1/ Dla ustawienia wyjécia RNIG w sian niski nalety wymusié sygmal ET1@ = O, Pososta-
te wejscia odilgozone,

Dla ustawienia wyjdé Ao * Aa, I#T w stan niski nalety:
- wymuslé sygnaly IR = 0 1 R., =0
- wymusié na ECS sekwenocj¢ stanéw: wysoki-niski-wysoki
- na wyjdciu CIK wymusié stan niski
Pozostale wejdcia rozwarte,

2/ Dla ustawienia wyj4é w stan wyscvki nalesy wymusié na ECS aeknnojq standw:

wysoki-niski-wysoki. Posostale wejdoia rozwarte.

J/Qoniar w warunkach: Bp, Bz, SGS, 1K, Ro - Rh gwarte do magsy, posgostale wojéoia
i wyjéoia nie podlgczdne.

Parametry charakterystyczne dynamiczne /Uy, = 5 Vi tp = 0 ¢ +70%/

Wartodé

Osimozenio Nagwa Jedn. Warunki
' win max pomiaru
tcr Okres szegara CLE ns 80
o Szerokods impulséw OIK, ns - 25
BCS, INT
] Ceas wyprzedzenia .eygnalu ns 16
a8 INTE do CIX
Syan Czas trzymanis INTE po CIK ns 20




od.‘tabl.

Ozgnaogenie} Nagwa den. Wartosé Warunki
Bin Bax pomiaru
tnrcs ggag zedzenia ETCL ns 25
'tETCH Czas trzymania ETIG po CIK ns .20
t Czas wyprzedzenia EC3 ns " 80
tEccH Czas trzymania ECS po CIK ns 0
t Czas_wyprzedzenia ECS ns 110
ECRS do OIK
tEan Czas trzyyania ECS po CIK ns 0
t Czas wyprzedzenia 5GS ns 70
M 1By - %: do CIX
t Czas trzymania SGS ns 0
DCH 18 - B, po CIX
t Czag wyprzedzenia R, - R ns 90
RCS do CIX .
t Czas utrzymania R, - R ns 0
RCH po CIX 0 7
tyos Czas ustalania INT do CIK ns 55
Opésnienie iﬁT do CIX ns 25 Cy = 30 pF
: R, = 3008
B, = 600§
t Czag wyprzedzenia R, - H, ns 10
RIS do INF i
t Czas trsymania R,— K. ns 35 ’
RIR po TN 0 7
toa ggdfn%enie Ay - X, do ns 100 Cy, = 30 pP
LA By = 3009
tera Opb£nienie Ag = A, do EBIR ns 55 B, = 600
teoa oOpé¢nienie Ay ~ X, do BCS ns 120
tpea Opé¢nienie i, ~ 12 do ETLG ns 70
tprCs (zas wyprsedsenia SGS ns 15
t Czas trzywmania SGS ns 15
DECH i BO - ﬁz po ‘
YREN ggéfq%enie BNIG do0 - ns 70 Cp = 30 p»
: ! By = 300
t opé
ETN pdénienie ENIG do ETIG ns 25 nz = 6005
teoRN Opé¢nienie BNLG do ECS ns - 90
L. Opégénienie nm do ECS ns 53
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Zaleinosci czasowe migdzy sygnatami wejsciowymi o wyjdciowymi
Amplituda sygnalu wejéciowego 2,5 V. Czas narastania | opadania t,* tg® Sns
pomigdzy | V a2 V. Pomiar czaséw na poziomie {,5 V.

Obcigienie wyj$¢ pomiorowych
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