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Bipolarny cyfrowy układ soalony TTl̂ -S pełni funkcję 
8-pozioaowego kontrolera priorytetu przerwań systeora mi-
kroprocesorowego wykorzystującego jednostkę centralną 
•CT 7B80N. 
Układ może przyjąć maksymalnie 8 różnyoh sygnałów żąda-
nia przerwania, wybrać sygnał o najwyższyn priorytecie 
/określony* przez fakt doprowadzenia sygnału do jednego 
z wejść Hq f Ry/ a następnie sprawdzić ozy nie jest on 
niższy od ustalonego programowo bieżącego poziomu akce-
ptacji przerwań /wejścia BQ ~ B?/. Jeżeli nie jest niż-
szy, układ generuje sygnał przerwania HTT /aktywny stan 
niski/ wraz z binarną informaoją umożliwiająoą iteabyft-
kaoję adresu odpowiedniej procedury obsługi przerwania 
/wyjśoia Aq ~ Ag/. 
Dzięki temu, że wyjścia I Q t Ag i IHT są wyjściami typu 
"otwarty kolektor" układ noże być ekspandowany. 
Przez proste łąozenie kolejny oh układów TJCT 7*34141 ao-
żną budować kontrolery szeanasto-i więoej wyjściowe. 
Wykorzystywane są w ty® oelu: wyjście ENLG oraz wejście 
ETLG. 

UCY 74S414N 
Końtroler priorytetu 
prx®rwsń 

msi m - s 

Obudowa CE 73 

Układ wyprowadzeń Opis wyprowadzeń 

B0 V Bj 
SGS 
ECS 
INTE 
alic 
elr 
ETLG 
A0# A2 
INT 
ENLG 
"CC 
GND 

- wejścia żądania przerwań (R 7 - ma najwyższy priorytet) 

- w e j ś d a określające bieżący poziom akceptacji przerwań 

- wejście aktywizujące kompsrację 

- wejście wpisujące bieżący poziom akceptacji przerwań 

- (wejście), zezwolenie przerwania 

- wejście zegarowe 

- (wejście), zezwolenie odczyni wektora przerwania 

- wejście wybierające układ 

- (wyjście), wektor przerwania (otwarty kolektor) 

- wyjście sygnału przerwania (otwarty kolektor) 

- wyjście wybierające następny układ (przy kaskadowaniu) 

- zasilanie ( ^ V) 

- masa (O V) 
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Schemat logiczny 

Parametry dopuszczalne 

Osnaosenie Nazwa Jedn* Wartość Osnaosenie Jedn* 
tein max 

°CC Napięcia zasilania ¥ -0,5 7 

Napięoie wejściowe V -1 5,5 

Jo Prąd wyjściowy »A 125 

tanb Teaperatura otooeenla 
w caaeie pracy 

°C 0 +70 

tst i 
Temperatura przeohowywania °C -55 +125 

Hthj-a Reaystasoja termiouna 
sląoae-otooisenie _ 

K/W 100 

Xi 
Tenperatura słąosa °G +150 

Parametry charakterystyczne statyczne /ucc - 5 r ±5*; t a - b - o + +70°c/ 

Oen&osenia Rbews Jadn. Wartość Warunki 
pomiaru 

Jadn. 
ain max 

Warunki 
pomiaru 

Erąd wejściowy w stanie 
Mskia 
- dla wejioia 'S fili 

•A 

0,5 

0 C C - 5,25 V 
Uj = 0,45 V 

- dla posostałyeh wejść 0,25 

Prąd wejściowy w stanie 
wysokim 
- dla wejścia ETLG 

JlA 

80 Uj - 5,25 T 
- dla posostałyoh wejść 40 



od. tabl. 

Oznaczenie Nazwa Jedn* Wartość Warunki Oznaczenie Nazwa Jedn* min max pomiaru 

Ujemne napięcie wejśolowe 7 1 UC£J - 4,75 7 
-Ij - 5 mA 

U IL Kapięole wejściowe 
w stanie niskim 

7 0,8 

°IH Kapięole wejśolowe 
w stanie wygoili 

7 2 

tf v OL Kapięole wyjściowe 
w stanie niskim 

V 0rA5 ncc - *>75 T 

I 0 L - 15 -A 

U 2/ OH Napięcie wyjściowe 
w stanie wysokim 
/wyjście WIG/ 

7 2,4 °C0 - T 

10H " - 1 m A 

- I 2 / xm Zwarciowy prąd wyjściowy 
/wyjśoie BKLS/ 

bA 20 55 °cc - 5 T 

U0 » 0 7 

ho Wyjściowy prąd upły*u 
— dla wyjść f Q f Ig, DfT 

M 100 U0 - 5,25 7 

i Acc Prąd zasilania mA 130 Ucc - 5,25 7 

U w a g Is 
'"Ola ustawienia wyj Jola K2TLQ w stan niski należy wymusić sypiał M M • 0. Pozosta-
łe wejścia odłącBone. 
Dla ustawienia wyjść T Q r Ag, BfT w stan niski należy; 
- wyamslć sygnały 8X8 « 0 i H^ • O 
- wymusić na BCŚ SekwanoJę standwi wysoki-niski-wysoki 
- na wyjścia CLE wymusić stan niski 
Pozostałe wejścia rozwarte. 

2/Bla ustawienia wyjść w stan wysoki należy wymusić aa SĆS sekwencję stanów: 
wysoki-nlski-wysoki. Pozostałe wejśoia rozwarte. 

3/fo«iar w warunkaoSn BQ, SGS, C M , H 0 - \ zwarte do masy, pozostałe wejśoia 
1 wyjścia nie podlactone. 

Parametry charakterystyczne dynamiczne /ucc - H i taab - o r +70°c/ 

Oznaozenie Kaswa Jedn. Wartość Warunki 
pomiaru Oznaozenie Kaswa Jedn. 

min max 
Warunki 
pomiaru 

*0* Okres zegara CLE ns 80 

Szerokość impulsów CLK, 
BCS, 1ST 

ns 25 

*1SS Cms wyprzedzenia sygnału 
IHT® do CIS 

ns 16 

*ISH Czas trzymania IHTI po CLK ns 20 



od, tabl. 

Osnaosenie Nazwa Jedn* Wartość Warunki 
pcmi&ra 

Osnaosenie Nazwa Jedn* 
%in max 

Warunki 
pcmi&ra 

tETCS Czas wyprzedzenia ET8L 
do 6HT 

ns 25 

tETCH Czas trzymania BfX§ po ĆLK na i 20 
tECCS Czas wyprzedzenia ECS 

do e l f 
ns 80 

tECCH Czas trzymania ECS po CL3T ns 0 

tBCRS Czas wyprzedzenia f c l 
do CIX 

ns 110 

tECRH Czas trzymania ECS po c H ns 0 

tDCS Czas wyprzedzenia SSS 
i B 0 - B 2 do CIX 

na 70 

tDCH Czas trzyiaania SGS 
i S 0 - B 2 po CLE 

ns 0 

^ C S Czas wyprzedzenia l n - B 7 
do C1K ' 

ns 90 

tHCH Czas utrzymania B n - li-
po CŁK ' 

ns 0 

15 ICS CzaB ustalania H f do Ć H ns 55 

"̂ CI Opóźnienie INT do CŁK ns 25 C L * 30 pF 
B1 ® 300 ft 
H 2 - 600 ft 

% I S Czas wyprzedzenia TL, - 1"-
do K ¥ o ? 

na 10 

tHIH Czas trzymania B 0 — TL 
po W ' 

«s 35 

tHA Opóźnienie AQ - Ag do Eg -
ns 100 C L - 30 pP 

B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft łELA Opóźnienie A 0 - 7 do H B ns 55 

C L - 30 pP 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 

*ECA Opóźnienie JQ - I g do BCS ns 120 

C L - 30 pP 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 

tETA Opóźnienie A Q - Jp do BTLS ns 70 

C L - 30 pP 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 

*DECS Caas wyprzedzenia SOS 
i B 0 - b2 a® 151. 

ns 15 

"'dech Czas trzymania §6S 
i b 0 - b2 po i c s 

SB 15 

^BBN Opóźnienie BHX6 do 
Bg - By 

na 70 C Ł - 30 p? 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft tETH Opóźnienia BHXG do M I G ns 25 

C Ł - 30 p? 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 

tECEH Opóźnieni® BH10 do ECS ns 90 

C Ł - 30 p? 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 

tBCSH Opóźnieni® BJILG do ICS ns 55 

C Ł - 30 p? 
B1 - 300 ft 
B 2 - 600ft 
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Zalożnofcei czata we mifdzy sygnałami wejściowymi a wyjściowymi 
Amplitud* syptMu wejidoweio 2,5 V . Czas narastania I opadania t , ' t f • 5ns 
pomiędzy I V a 2 V. Pomiar czasów na poziomie 1,5 V. 

cc 

30p 

Obcitjreni* wyjść pomiarowych 
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