3.1.2.1.  Synchroniczne rewersyjne liczniki dziesietne: UCA64192N, UCY74192N



llklady UCA64192N i UCY74192N sg synchronicz-
nymi rewersyjnymi licznikami dziesietnymi o prze-
niesieniu rownolegtym. Kazdy uktad zawiera cztery
pi/erzutniki Master-Slave i bramki potgczone wew-
netrznie dla okreslenia odpowiednich instrukcji i ste-
luwania. Zmiany stanéw wyjs¢ przerzutnikow (QA,
(J,. Cx i Cd) nastepujg synchronicznie wraz z na-
iustaniem zbocza impulsu zegarowego.

Synchroniczng prace zapewnia jednoczesne sterowa-
nie wszystkich przerzutnikow, uzyskane w ten spo-
sob, ze stany ich wyj$¢ zmieniajg sie przy koincy-
dencji sygnatu zegarowego z odpowiednim stanem
Instrukcji sterowania. Kodem wyjsciowym jest kod
IH U o wagach 8 4 2 1. Kierunek liczenia jest uzalez-
niony od tego na ktore wejscie zegarowe (T+ lub T-)
przytozone sg impulsy (przy jednoczesnym wystapie-

Przebiegi Illustrujace nastepujace sekwencje:
I. zerowanie, 2. wprowadzenie stanu s - 7* 3.
przeniesienie, zero, jeden | dwa, h.

<»*lem | siedem.

Uwagi: |.

Uczenie w przéd;

niu stanu wysokiego na drugim wejsciu zegarowym).
Dwa wyjscia: pozyczki P. i przeniesienia P+ sg
sterowane impulsami zegarowymi. Na wyjsciu po-
zyczki wystgpi ujemny impuls, taki jaki istnieje
w tym czasie na wejsciu zegarowym T _, gdy licznik
osiggnie stan minimalny (0). Na wyjsciu przeniesie-
nia P+wystapi ujemny impuls, taki jaki istnieje w tym
czasie na wejsciu zegarowym T+, gdy licznik osiggnie
stan maksymalny (9). Wyjscie pozyczki i prze-
niesienia P+ umozliwiajg kaskadowe tgczenie licz-
nikéw przy zachowaniu obu funkcji, liczenia w pizod
i wstecz bez koniecznosci zastosowania dodatkowych
elementow logicznych.

Liczniki sg programowane. Wyjscia wszystkich prze-
rzutnikdw moga by¢ ustawione w zgdanych stanach
logicznych przez przytozenie takich stanéw na wejscia

osiem, dziewig¢,

llezenie wstecz; jeden, zero, pozyczka, dziewie¢,

Zerowanie jest niezalezne | nadrzedne w stosunku do Innych wejsc¢.

2. Wczasie liczen'a w przéd, wejscie liczenia wstecz musi by¢ ustawione

w stanie wysokim, natomiast w czasie liczenia wstecz wejscie liczenia

w przéd musi byé ustawione w stanie wysokim.



danych i wystapienie stanu niskiego na wejsciu wpro-
wadzania (L). Wejscie wprowadzania (L) jest asynch-
roniczne. Uktady majg catkowicie niezalezne i priory-
tetowe (w stosunku do innych wej$¢) wejscie zerowa-

Wartosci dopuszczalne parametrow
Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe
Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

Zalecane warunki pracy
Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
w stanie niskim
Obcigzalnos¢
w stanie wysokim
Obcigzenie wnoszone przez wejscie
Czestotliwos¢ liczenia
Czas trwania impulséw wejsciowych
Czas ustalania

Czas przetrzymywania .

UCAB64192N
Zakres temperatury oto-

czenia UCY74192N

nia. Stan wysoki (H) na wejsciu zerowania ustawia
wyjscia przerzutnikéw w stanie niskim (L).

Uktady UCA64192N i UCY74192N sa produkowane
w obudowach A49C(CE71).

Warto$¢
) Jednostki
Symbol min max
Ucc 7
Vv
U, 55
12 mA
-55 125 °C
Warto$¢
) Jednostki
Symbol  min nom max
Ucc 475 50 525 \Y
Nc 10
nb 20 s.0.l.
1
f 0 25 MHz
I» 25
tftup 20 ns
tuu 0
-40 85
tmb °c
(@) o



1'arametry statyczne

(Jeteli nie podano inaczej —w pelnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry

Wartos$¢

g
3
- . [
Nazwa Sg/(r)rll min  typl max 3
Napiecie wejsciowe w stanie UL 08 V
niskim
Napiecie wejsciowe w stanie  Uia 2 \
wysokim
Ujemne napiecie wejsciowe -u, 15 V
Prad wejsciowy w stanie nis- ht -1,6 mA
kim
40
Prad wejsciowy w stanie wy- I PA
sokim u
1 mA
Napiecie wyjsciowe w stanie  UoL 02 04 V
niskim
Prad wyjsciowy w stanie nis-  |oL 16 mA
kim
Napiecie wyjsciowe w stanie  UoB 24 34 \Y
wysokim
Prad wyjsciowy w stanie wy-  |oH -800 PA
sokim
Zwarciowy prad wyjsciowy los -18 -35 -55 mA
Prad zasilania lec 65 102 mA
» Wartosci typowe podne sg przy Ucc 3 5V, tamb —25°C
o> Jednoczed$nie moze by¢ zwarte nie wiecej nix jedno wyjscie
Parametry dynamiczne przy Ucc = 5 V, t.mi = 25°C
Parametry Wartos¢
Nazwa Symbol min  max
Maksymalna czestotliwos¢ liczenia /mil 25
" 30
Czas propagacji sygnatu od wejs¢ danych IfLH
do wyjsc Q tfHL1 45
" tfLHI 38
Czas propagacji sygnatu od wejs¢ zega-
rowych do wyjs¢ Q trHLI 47

Warunki pomiaru

Ucc =475V [/, = -12 mA

t.m>= 25°C
Ucc =525V U, =04V
Ucc = 525V; U, =24V

Ucc =525V; U, =55V

lol = 16 mA
uot< 04V
loB = ]

= -800 [iA

utB=> 24V

Ucc = 5,25V

Ucc = 525V

Jednostki

MHz

ns

ns

Ucc = 4,75V
t/lk=08V
tlh« =2V
flcc = 4,75V
I/IL=0,8V
UH=2V
Warunki
pomiaru

Uktad
pomia-
rowy

Uktad
pomia-
rowy



Parametry Wartos¢ Uktad

Jednostki V\gé:rr]l:m pomia-
Nazwa Symbol min  max P rowy
Czas propagacji sygnatu od wejscia licze- tpLH3 26
nia w przéd T+ do wyjscia przeniesienia ns .1 = 400 n i
P+ tH L 26
ci = 15 pF
. e, . . tfLH-A 24
Czas propagacji sygnatu do wejscia li- ns
czenia wstecz 7. do wyjscia pozyczki P_
trH Lt 26
- o trLus 35
Czas propagacji sygnatu od wejscia wpro- ns
wadzenia L do wyjs¢ q
hLs a7 )
Czas propagacji sygnatu od wejscia zero- trau 40 ns
wania r do wyjs¢ o
Uktady pomiarowe
Pomiary parametrow statycznych
Tabela napig¢ wejsciowych dla uktadéw pomiarowych A i B
Przytozy¢ napiecie Przytozy¢ napiecie Pomiar Uon Pomiar Uoi
U, = 0,8 V na wejscie Ui = 2 V na wejscia m na wyjsciach na wyjsciach
T+, T-, RO, L A, B, C, D Qa, Q», Qc, Qd
T+, T- A, B, C, Dt Ros L Qa, Qb, Qc, Qd
T+, T- A, B3C, D9Ro Lr P —(borrow)
T+ A,B,C,D,Ro, L, T- P —(borrow)
T+, T-, A, C,D,Ro, L B P —(borrow)
T+, T-, A, B, C,Ro, L D P —(borrow)
T+, T-, A, B, C,D,RO,L C P —(borrow)
T+, T-, B, C, D, Ro, L A P —(borrow)
T+, A, B, C, D, RO, L T- P+ (carry)
B, C, *0, L A, D, T+, T- P+ (carry)
B, C, T+, Ro, L A, D, T- P+ (carry)
Oznaczenia:
A, Bt C, D — wejscia danych L — wejscie wprowadzania {load)
T+ — wejscie zegarowe liczenia w przéd {COUNT UP) — wyjécie przeniesienia {carry)

T wejscie zegarowe uczenia wstecz {COUNT DOWN) P wyjscie potyczki {borrow)
Ro — wejécie zerowania {CLEAR)



4,75V

-0,8mA 16mA
525V 025V
1
45Vo > oo T. Ucc
Ll ° P- Ui=0,4Vo T- P-
Uj=55vo i A p* - % A p. -
b B 0a~ B 0a-
Uj=2,4Vo H ¢ o) P Cc Ob
£ D ocC O D Uc -
RO Od Ro d
L L
Uwagi: Jivhasa J|Miaso

u :
Kazde wejscie Jest badane oddzielnie. Przytozy¢ napigcie U waot
L L . kazde wejscie jest badane oddzielnie.
na wejscie badane, pozostate wejscia dotaczy¢ do masy. L o R -
. L . Przytozy¢ napiecie Uj - 0,k V na wejscie
Przy badaniu wejs¢ danych, na wejscia zerowania P .
badane, pozostate wejscia dotaczyé¢ do masy.
i wprowadzenia przytozy¢ Uj - k,S V.
Uktad pomiarowy 0. Pomiary f
Uktad pomiarowy Q. Pomiary IjH P v Y II-

Uktad pomiarowy E. Pomiary I. Uktad pomiarowy F. Pomiar 1*

Uwagi: Kazde wejscie jest badane oddzielnie.
1j » -12 mA z wejscia testowanego, pozostate wejscia dotaczone do masy

Uktad pomiarowy G. Pomiar - U.



Pomiary parametréw dynamicznych

5V
- 1
- Uce _ .
danych 8> T- P- IR1=400Q J
A P BAYP95U 3«BAYP 95 !
) , B t K3 * M e
zerujacych ¢ y C L=15pF
0] uc L - .
qd "Uktad obcigzenia wyjsciaQ* _ j
rowadzania L : :
Wprowadzani Masa Uktad obcigzenia wyjscia_Qg__ j
| P -
Uktad obcigzenia wyjscia Qc
Uktad obcigzenia wyjscia QO J
Ukt,d POTI*re Y P""i,rv 'PIHI* 'PHLI * 'PLHS- 'PHL5 | PHL6
»
rr — — t t

Uwag!: Parametry Impulséw wejsciowych podawanych na wejscia danych (A, 8, C, 0):
amplituda U - 3 V, poziom podstawy 0 V, czas narastania tf 4 7 ns,
czas opadania tf £ 7 ns, czas trwania twJ - 500 ns, czestotliwo$é f e 1 MHz.
Parametry Impulséw podawanych na wejscia wprowadzania i zerowania:
amplituda U - 3 V, poziom podstawy 0 V, czas narastania tr i 7 ns, czas
opadania tf 4 7 ns, czas trwania t”~ " 90 ns, czestotliwos$¢ f - 1 MHz.
Impedancja wyjsciowa generatoréw Zq » 50 Q
Warto$¢ CL uwzglednia pojemnos¢ sondy 1 pojemno$¢ montazu. Obclezenlem kazdego

wyjscia jest uktad o danych okreslonych dla wyjscia QA.



Parametry Impulséw wejsciowych: amplituda U * 3 V, poziom podstawy 0 V.

7 n$, czas trwania t* - 500 ns,
50 2

Uwagi:
Czas narastania trS 7 ns, czas opadania ™
czestotliwo$¢ f « 1 MHz, impedancja wyjsciowa generatora impulséw 2q -

Wartosc¢ uwzglednia pojemnos$¢ sondy | pojemno$¢ montazu. Uktady obcigzen

wyjs¢ (**, dA, Q0, 0~, Op sa analogiczne Jak dla wyjscia P_..



