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Przetwornica impulsowa
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210 Zasilanie

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TDA 4600.

Wyijscie napiecia odniesienia | Masa uktadu

WejScie sygnaiu na detektor Wyibcie drugiego czionu wzmacniacza

Weijscie wzmacniacza regulacyjnego Wyj. pierwszego czionu wzmacniacza

Wejscie przebiegu napigciowego odpo-
wiadajacego zmianom pradu kolekiora

Napigeciowy prog wytacznika
zewnetrznego (zdaine sterowanie)

silanie uktadu

Parametry ukladu scalonego TDA 4600.

) T T

Napiecie zasilania max. Uase) ‘ 20([V]
Napiecie odniesienia Uie 6 | V]
7Napiecie identyfikacji Uzjs i +0,6 V]
Napiecie sterowania Usje 3 [\
Napiecie kolektora Uass _ 3 V]
Napigcie wyzwalania Us/e i ‘ 3 V]
Napigcie odcigcia pradu bazy Uzss | 6 Vv
Lﬁ;{:;ﬁcblzz v;wscmwe wzmacniacza Usse 6 V]
Praq sprzeienia zwrotnego; fi1 +3 [mA]
przejécie przez zero _

Prad sterowania wzm. lia =3 [mA]
Prad symuiabyjny pradu kolektora |li4 5 [mA]
Prad punktu odcigcia pradu bazy |lo7 1,5 [A]
Prad wyjsciowy wzm. pradu bazy |los 1,5 Al
Rezyst. term. (zlacze-obudowa}  |Rinjc 15 K/ W]
Rezyst. term. (ztacze-otoczenie} |Bihju 70 [K/W]
?emperatura zlacza U 150|[°C]
Temperatura otoczenia pracy Bu 0 +70([°C}

TDA 4600
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| dia Uge= 3V

dia Uge= 5V l(9) 1,5 2,0|[mA]
ldia Uge= 10V ) 2,4 3.2([mA]
Poziom zataczenia dla U1/ 11,3 11,8 12,3|[V]

Yop

Pobdr pradu éila Uzjs=

-10V

160! [mA]

110/ 135
dla Uas= OV li9) 60 85 110 [mA]
| Napiecie odniesienia
- dla 1< 0,1mA Utie 400 420 45NV
dla l{= 5mA Uss 4,0 4,2 4,5 [V]
) | AU1/6
Wspétczynnik temp. nap. — 3
odniesienia Ui 10 (/K
TKs
Napigcie sprzezenia zwrotnego Uzss 0,2 \"
Napigcie regulacyjne Us/e 23 2,6 2,9![V]
Napigcie symulacji pradu kolektora
dla Ugjg= OV Usis 18 22 25V
dla Uze= OV/-10V  |AUgse 0,3 0,4 0,5 [V]
Napigcie wyzwalania Us/s 55 6.3 7,0/[V]
- . '] . U ) ’ '
Napigcie wyjsSciowe dla Uzg= OV 86 2,8 34 4.0,V]
Uzie 2,8 33 4,0/[V]
dla Uae= OV/-10V  AUgs 1,4 1,8 2,2/[V]
Pobdr pradu dia Uses< 1,8V l ) 14 20 “ 26/ [mA]
Nap. wytaczenia dla Usg< 1,8V Uz/e 13 15 18 [V]

TDA 4600




212 Zasilanie

Wejscie wyzwalania zewngtrznego

FER:

dla napigcia wiaczenia Us/e 24 2,7 V]

dla napigcia wytaczenia Us/e 1,8 2,2 Vi
Nap. zasilania dla odtaczenia Us/s | Ure) 65 7.0 7.6 [V]
Czas zalaczania t | 350, 450 [ms]

Czgstotliwos¢ pracy f 70 75 ;[kHz]
Moc po stronie pierwotnej Py , 10 12 [VA]

Uklad TDA 4600 jest monolitycznym uktadem przeznaczonym do stero-
wania praca asynchronicznej przetwornicy pradu stalego w zasilaczu im-
pulsowym. Uklad otrzymuje informacje o warunkach pracy przetwornicy
i umozliwia stabilizacje napigcia wyjéciowego przez zmiane czestotliwosci
i szerokosci impulséw jednoczesnie. Posiada réwniez kilka rodzajow za-
bezpieczen:

¢ zabezpieczenie przeciwprzeciazeniowe z ograniczeniem pradu
(foldback),

& zabezpieczenie przed przerwaniem petli sprzezenia zwrotnego
(OP&ﬂ-lOO‘p),

& zabezpieczenie przed nadmiernym obnizeniem si¢ napigcia
zasilajacego,

& zabezpiecza tranzystor w czasie startu (migkki start).

ok. 1,4kHz, a wspéiczynnik wypetnienia do 5%.
m Obnizenie napiecia na wyprowadzeniu 9 do 7,5V powoduje zablokowa-
nie wzmacniacza pradu bazy, podobnie jak w przypadku zadzialania wyla-
w cznika zewngtrznego.
Obnizenie napiecia do 6V powoduje wylaczenie napiecia odniesienia.
W przypadku przecigzenia Upz, uklad sterujacy przechodzi do pracy
Q z czestotliwodcig 23kHz i wspolczynnikiem wypelnienia 8% oraz ogranicza

8 Po zadzialaniu zabezpieczenia uktad zmniejsza czestotliwod¢ pracy do

pobér mocy po stronie wtdrnej do 11VA. Przeciazenie U3z powoduje przej-
I $cie przetwornicy do pracy z f= 10kHz i wspétczynnikiem wypelnienia 4%
oraz redukuje pobér mocy do 7VA.
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jPrzy spadku obciazenia napiecia wyjciowego Uoz do 20VA czestotli-

pé¢ pracy wzrasta do 50kHz przy stalym wspotczynniku wypelnienia.

Przy obnizeniu napigcia na wypr. 7 do 1,6V uklad sterujacy wylacza

rad bazy tranzystora sterujacego.

Uklad daje duze mozliwosci réznych wariantow aplikacyjnych. Umozli-
fia on uzyskiwanie réznych napiec stabilizowanych na wyprowadzeniu 9,
l0zliwogci skrécenia czasu startu (do 100ms), rozszerzenie zakresu stabili-
acji dla napie wejéciowych z zakresu 100 + 270V, mozliwosci przyspie-

tenia startu i zmiany zakresu stabilizacji.

Przedstawiona aplikacja zapewnia stabilizacje:

- Up=225V Ip1 = 30 mA Po1 = 6W

Up=142V Ioz = 320 = 420 mA Ppz=48 + 63 W
Up=25V Ipa =210 + 970 mA Ppz=5 + 24 W

"Un=18V Toa = 500 mA Ppa=9W

Pracujaca przetwornica asynchroniczna zapewnia:

wsp6tczynnik stabilizacji napie¢ wyjéciowych lepszy od 50%,
przy zmianach napigcia sieci 150 ... 270V,

wspotczynnik stabilizacji napie¢ wyjsciowych lepszy od 1%,

przy rozszerzonym zakresie zmian napiecia sieci 90 ... 270V,
wsp6lczynnik stabilizacji napie¢ wyjsciowych lepszy od 5%,

przy zmianie obcigzenia 30 ... 200W,

mozliwosé pracy w stanie oczekiwania (standby), przy poborze mocy
po stronie wtornej 1 ... 10W,

zabezpieczenie przed przeciazeniem typu foldback,

zabezpieczenie przed zanikiem obciazenia, ograniczajace wzrost
napieé wyjsciowych nie wiecej niz do 30%,

poprawna pracg przy impulsowych zmianach obcigzenia do 20W,
sprawnosé pracy wieksza od 80%,

stalos¢ parametrow w zakresie temperatur 0..70°C,

galwaniczna izolacjg od sieci zasilajacej,

zakres czestotliwosd pracy 16 ... 76kHz,

zmienny wspolczynnik wypeknienia impulséw od 1:2 do 1:20.
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