Tor p.cz, odchylania
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164 Tor p.cz, odchylania

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TDA 4502.

Prgéhcznik video
Masa

: W;iécie video AV
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CRS I AWy ko 1 o
Max. sygnai wejsciowy Ua/g _ 30 60 [mV]
'Réznicowa rezystancja wéj'éa;v_\-f_é Rss - c,7 11, 14/kQ]
qumcowa pojemnoéé wejsciowa Caro ré:i - 5 | [pF]
Czulos¢ wejéciowa dla 45,75MHz  Ugp _Lj :_ 90, [uv]
Regulacja wzmocnienia p.cz. AV, 54 60 [dB]
Amplituda sygn. wejsciowego video U17/6,15 | 2,8 V1
“ﬁbziom impulsu synchronizaciji B WUi76.15 . ' 2,7 30 3,2|[V]
Poziom wyjéciowy polaryzacji ~ Uizets 54 58  60[V]
sy s eeon ooz
Szerokos¢ pasma (—-3dB) b ':________5 [MHz]
Wzm. réznicowe (peina regulacja) ] 4 10/ [%]
Przesuniécie fazowe 17 %_ 1 3 10([°]
Zmiany sygn. wyj. dla AUgp= 50dB |AU17/6,18 1 {dB]
Stosunek sygna*/szun'i -

dla Uge= 10mVert SN ' 50 b4 [dB]

ﬂ;:g?gfle ;;kresu regulacji SN 50 56: [dB]
Resztk;‘»wy prad wyjsciowy Ui7ie. 16 7 30| [mVeri]
F!esztk. prad dla drugiej harmon. U176, 16
Napleme wejsciowe przy 11=0,2mA -
| da dolnego progu Ui/e o | 0,5 [mVef]

dla gbérnego prcga s | 50 100 [ImVes
Max. prad regulacji 5 6 8 [MA]
Prad uptywu —Is | | 1/[wA]

TDA 4502




166 Tor p.cz, odchylania

Napiecie nasycenia dla Is= 2mA | Usys 15 1 a00/[mv]
Zmiany sygnalu wejsciowego przy 1 AU o | ]
p_e_#nym wysterowaniu gtowicy | 89 | 0.5
Dobroé cbwodu demodﬁlétora - Q
Napigcie wyjsciowe przy ' } B | T
nominalnym zestrojeniu Urai 16 ! 5 6| ™
_l\!agi_ecie b_a_z_ sygnatu wejéci_gwego - l_Ji 8/6. 16 L_i ';'ﬁ 5,25 f l[V] O
Amplit_lﬂdi sygn. wyjsciowego AREZ_UJE’@JE o 9.5: 10,3; 11 [Vss}’- N
Dyspozycyjny prad wyjéciowy | tl1g B 3 2,6 (mA]
ﬂa hylenie ch-tyki sterowania -‘S : [mVME

Napiecie wyjs’cioWe
dla normalnego trybu pracﬁ VW —\ | o
w stanie synchro. U226, 16 . 8.2 9 98I
_bez sygnatu synchronizacji Uzzrs, 15 ‘ 1_IL 1,2 1,4 [V]
Prog napieciowy wytaczenia ARCz |Uzzss, 16 : V]
Histereza przetaczania |AUz22/6,16 | v
Prog napigciowy wiaczenia Mute | U136, 16 V]
Wymagany sygnat wejsciowy Uzse, 16
Prad wejsciowy dia Uzsjs 16 > 5V | los

Czestotliwosc generatora H _
Stand. odchyienie czgstotliwosci  Af
Zmiany czestotl. pod wptywem

TDA 4502

TeyEn e st o o5
_ zmiantemperatury [(@f/ieaty 1071[1/K]
Zakres trzymania PLL (I petli requl) =Af 1100 1500|[HZ
Zakres zaskoku PLL (1 petli regul.) =Af 00| 1000 Hz)
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Regulacja fazy ¢z dla drugisj petli regulac]
Zakres regulacii t4 | J 25 | [us]
S_t_romoéf: regulacji (czutosé) Atg/ Atg i 50 [us/us]

Max.. zn—iigny_'fa'z.y #aruge ¢¢ e . , .[MS] |
Czu+oéé regulacji 25 [LA/us]

Napleme wyjscmwe (stan wysoki] Uzsra 16 | 10,8 | | ™
Napigcie wyj. (stan niski) lzg= 8mA 'Uzes, 16 | 03 0,5 [V]
Czas trwania impulsu wyjscicwego

Wewnetrzne zabezpieczenie

przepigciowe dla startu Uzess, 16 - 12,6i[V]
. . . 1 260 [ns]
Nachylenie zboczy imp. wy]. i- _ < !

t | 100 ns]

Prad wejSciowy podczas ng 05 2,0; Al

synchronizacji wewnegtrznej o
;ataz};&_wania poddzas powrotu |12 03| 035 0,43 [mA]
Wyjéme sterujgce V o - .

max. napiecie wy]sclowe msfs e [ 55 M
- prad wyjSciowy F‘S i 3 3,5[[mA]
Sprzgzenie zwrotne V _ L

~nap. polaryzacp na wejsciu U4;e 16____7- ) _f,,|, szl [\

sygnat wejsciowy [U«ws w6 ! 1,2W [Vss]
T pre prad wejsciowy 7114 J___ s | J

wahanla amplltudy SDIBUHZ AU.ys LI Jr - 2| [°
[%]

wewnetrzna korekcija pity IAU% 6 | )
Kontrola oclchylama v (zabezpleczeme] przy pom|arze skladowe1 state| sprzezenia

Uklad aktywny AUajs, 16 _J_ e 1, :ﬂ» 1 9][\/]

. Wy'twarzame impulsu Sandcastle | | | | \

TDA 4502
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Napiecie wyjSciowe w czasie
kiuczowanie Burst 7 U27/6, 16 9 vl o
wygaszanie H Uz7/6, 16 45 \%] o
wygaszanieV Uo7, 16 | 2,5 M B
Czas trwania impulsu N
Burst dla odchylania 50Hz |t a i 3,5 [us] ]
_ Burst dla odchylania 60Hz |t | . 4,0 [us] o
| wygaszanie H tp | czas trwania imp. powr. ZR o
Wygaszanie V dla 50 Hz tp | " 21 obrazéw )
Wygaszanie V das0Hz to - | 17 obrazow ]

Monolityczny, zintegrowany ukfad wielofunkcyjny, oparty na poprze-
dnich konstrukcjach z serii TDA 4500, TDA 45011 TDA 4503.

Uklad zawiera:
& wzmacniacz posredniej czestotliwosdi,
4 demodulator synchroniczny wizji,
& automatyczna regulacje wzmocnienia ARW,
& ARW w.cz. dla glowicy,
¢ automatyczna regulacje czgstotliwesci heterodyny ARCzH
¢ wzmacniacz czestotliwosci réznicowej fonii,
& napieciowa regulacje glosnosci,
¢ przedwzmacniacz fonii,
# synchronizacje pozioma i pionows,
& generator odchylania poziomego i stopiefi koticowy,
# generator odchylania pionowego i stopieni koricowy,
& generator impulsu sandcastle.

Rodzina tych ukladéw posiada podobny stopieri integracji, a réznice do-

wnetrznej i wyprowadzen. .
Wejéciowy sygnat posredniej czestotliwosci jest podawany z filtru LC

q tycza parametrow (czestotliwosci, rodzaju sygnatu i mocy), struktury we-

wieloobwodowego lub filtru z fala powierzchniowa i zostaje doprowadz.o-
ny do koricéwek 8-9 stanowiacych wejscie szerokopasmowego wzmacma-
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“cza posredniej czestotliwosci, ktérego czulos¢ wynosi 70us i jest poréwny-
- walny z uktadem TDA 3541. Przy okre$lonym zakresie ARW wynoszacym

60 dB, max sygnat wejéciowy nie powinien przekroczy¢ 60 mV. Impedancja

~wejéciowa wynosi 1,1 kQ / 5 pF i jest przystosowana do wspétpracy z fala
- powierzchniowa. W tym wypadku niezbedne sg kondensatory sprzegajace
- 10-22 nF. Po wzmocnieniu i odfiltrowaniu zaktécen sygnat jest doprowa-
" dzony do demodulatora synchronicznego. Niezbedny do pracy demodula-
 tora, obwdd rezonansowy czestotliwosci odniesienia, jest dostrojony do 38
 MHz i dotaczony do koricéwek 20-21. Dobroé¢ obwodu powinna wynosi¢
. Q= 36, a zastosowany kondensator powinien posiada¢ wspotezynnik tem-
. peraturowy N150. Obwdd ten wykorzystywany jest réwniez w ukltadzie
 ARCzH, przy czym niezbedne jest przesuniecie fazy o 90° za pomoca we-
! wnetrznego uktadu RC. Wyjsciowe napiecie regulacyjne z koricowki 18

przez dzielnik zmienia sie¢ w granicach 5,5V do9 V.
Sygnal wizyjny ze stopnia wyjéciowego wizji zostaje doprowadzony
(zewnetrznym obwodem) do separatora. Separator pracuje w ukiadzie ma-

* lo wrazliwym na zaklécenia (30% obciecia). Wydzielone impulsy synchro-
| nizacji zostaja doprowadzone do kluczowego detektora fazy, w ktérym
¢ poréwnywane sa Z napieciem pitoksztaltnym uzyskanym w wyniku scat-

t

H

R R

kowania impulséw powrotu. Napiecie wyjéciowe detektora fazy stuzy do
regulacji czestotliwosci generatora odchylania poziomego.

TDA 4502



