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synchroniczne przetwornice mocy
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tor zasilania

Opis wyprowadzeri uktadu scalonego TDA 2640.

Zasitanie

| Napiecie odniesienia

Wejscie impulsow synchronizacii

-' Wejscie sterujace

| Wyprowadzenie generatora,

Napigcie stabilizowane dla generatora
ogranicznik

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

f pradowym

. Stata czasowa ukladu zdalnego wylgczania

1 Wejscie ukladu 2dainego wylgczania

apiecia w petli sprzezenia zwrotnego

B Uicad liczacy

abezpieczenie przed przepieciem

. Masa

S

Napiecie zasilania Up(1/16) 12,0 |13,8 |[V]
Prad obcigzenia In(1} 8,1 [mA]
Napiecie wyjsciowe Uoe/temm  |11,5 vl
Prad wyjéciowy log M 20  |[mA]
Wspdtczynnik wypetnienia Vr 20 85 |[%]
Napiecie odniesienia Uz/16 6,2 V]
Impuls synchronizagji Uz/16 mm 1 10 |[V]
Uz/16 -5 +10 |[V]
Us/s 0 10 [{V]
Napigcia Ua/1s 0 10 V]
Uiore 0 Uiet1[V]
Ug/1o -1 +7 |[V]
Ui1/18 -1 0 V]
Prad wyjsciowy los 10 16 |20  [[mA]
Moc tracona Ptot 145 [[mwW]
Temperatura otoczenia pracy By 0 +70 [[°C]
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Temperatura skladowania

Prad obcigzenia dia wspét. wypet. 50 % |lp(1) 51 18,1 [10,4 |[[mA]
Impuls synchronizacii U7/16 mm 1 .10 1[V]
Napiecie odniesienia Uane 56 162 65 |[V]
Zabezp. nadpradowe dia progu napigcia | U12/11 660 |... 760 |[mV]
Zabezp. przepigciowe dla progu napigcia |Us/1s 8,2 [V]
Zabezpieczenie przepieciowe dla pradu lg 2 [nA]
Temperaturowy wspdlczynnik AU/AD 0,1 [mV/K]
Wejécie blokowane czynne U14/18 0 3 V]
bierne U14/18 5 12 |[V]
Progowe napiecie zasilania (zadziatania) (U116 80 (86 95 |Vl
I;przi,gcri'? ;asycenia tranzystora dla UGE SAT 280 |<400 |[mV]
Impedancija Z1io16 100 (k2]
Wspot, temperaturowy przy Uy=const AU/AD 0,3 [mV/K]
Qdchylka pracy generatora +Af <3 [%]

TDA2640 jest ukladem stosowanym w synchronicznych przetwornicach
mocy; ukladem stabilizacyjno-zabezpieczajacym z modulacja szerokosci
impulsu, wykorzystywanym w zasilaczach mocy zawierajacych przepusto- “‘
wy uktad przekazywania energii. Stabilizacja napiecia wyjsciowego naste-
puje poprzez regulacje wspoiczynnika wypeinienia impulsu przylozonego N
do tranzystora przetaczajacego w ukltadzie przekazywania energii.

Ukdad posiada nastepujace wiasnosci:

#  nadaje sie do stabilizacji napie¢ wyjsciowych przekraczajacych 6 V, q
&  impulsy przelaczajace na wyjsciu sa generowane wewnatrz ukladu;
ich czestotliwos$é moze by¢ ustawiana przy pomocy zewnetrznego Q
rezystora i zewnetrznego kondensatora do 150 kHz; generator
wytwarzajacy stala czestotliwosé ma mozliwosé synchronizacji,
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¢ wspotezynnik wypelnienia sygnatu wyjsciowego moze by¢
zmieniony w granicach 20 ... 85%; maksymalny wspétczynnik
wypelnienia moze by¢ zredukowany do 50% przy pomocy
zewnetrznego rezystora,
maksymalny prad wyjSciowy wynosi 20 mA,
zawiera obwod migkkiego startu, zapobiegajacy powstawaniu pradu
wejSciowego o bardzo duzej wartosci,
¢ zawiera obwody zabezpieczajace przed: przepieciami, przetezeniami.
zbyt niskim napieciem zasilajacym, niskim napieciem wyjciowym
i zakl6ceniami w petli regulagji,
¢ zawiera wbudowany obwdd liczacy, ograniczajacy liczbe wiaczenia
1 wylaczenia, w przypadku wystapienia dowolnego zakiécenia w pracy,
¢  moze by¢ zdalnie wiaczany lub wytaczany przy pomocy obwodu
blokujacego.

Przy zmianie napiecia wejsciowego Ui i pradu obciazenia, napiecie wyj-
sciowe jest utrzymywane na staltym poziomie przez zmiany wspotczynnika
wypelnienia impulsu. W tym celu, czes¢ napiecia wyjSciowego uzyskana
z dzielnika prébkujacego Ri, P, Rz (koricowka 10) jest poréwnywalna z na-
pieciem odniesienia 6,2 V (koticéwka 9) w komparatorze. Sygnatl btedu jest
proporcjonalny do réznicy obu powyzszych sygnaldw wejsciowych. Syg-
nat bledu oraz napiecie pitoksztaltne (wytwarzane przez integrator Millera)
sa przytozone do modulatora szerokosci impulsu. W wyniku uzyskuje sie
ciagg impulséw prostokatnych o szerokosci modulowanej przez réznice:
czgdcl otrzymanej z podzialu napiecia wyjsciowego oraz napiecia odniesie-
nia (modulacja szerokosci impulsu). Aby uzyskaé prad bazowy, wystarcza-
jacy dla tranzystora sterujacego, ciag impulséw prostokatnych jest
wzmacniany w posrednim stopniu wyjsciowym. Czestotliwosé napiecia pi-
loksztaltnego integratora Millera jest okreslona przez elementy C3/Cy
i R4/Rs. Obwody: mi¢kkiego startu i wylaczania sa waznymi czeSciami
| v uktadu. Obwod migkkiego startu tzn. obwdd zapewniajacy stopniowe wia-

czanie, dotacza sygnat sterujacy do bazy tranzystora przelaczajacego w sto-

m pniu mocy. Wspétczynnik wypelnienia tego sygnatu wzrasta powoli od
N wartosci zerowej. Obwdd wylaczenia umozliwia szybkie wylaczenie, gdy
tylko odpowiedni rozkaz nadejdzie od obwodu zabezpieczajacego. Obwédd
liczacy, ogranicza liczbe operacji wlaczenia i wylaczenia, przy zaistnieniu
dowolnego zaki6cenia pracy. Ostatecznie wylaczenie zachodzi wowczas,
Q gdy zewnetrzny kondensator C15 uktadu osiagnie poziom przerzutu réwny
5 5V. Powtérny start, tzn. ponowne wlaczenie, jest mozliwe po przerwaniu

| h wejsciowego napiecia statego.

L K J
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W aplikacji z uktadem TDA2640, aby wysterowac tranzystor przefacza-
jacy T1 z odpowiednia biegunowoscia, sygnat jest odwracany przy pomocy
stopnia sterujacego T2. Dzieki zastosowaniu dwoch transformatorow uzy-
skuje sie uklad stabilizacyjnej przetwornicy o wyjéciu odizolowanym gal-
wanicznie od wejscia.
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Regulacja wspotczynnika wypetnienia.  Pordwnanie wspdtczynnika wypetnienia.
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Ustawianic czestotliwosci generatora.
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