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Tor odchylania H i stopien sterowania V

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TDA 2578.

| Wyjscie sygnatu V

Bl Wyiscie sterujace H

Wejscie impulsu V

B Wejscie impulsu powrotu

egulacja czestotiiwosci V

¥ Sygnatidentyfikac

Zasilanie #umione, vertikal

I Sterowanie szerokoscig obrazu

Weijscie sygnatu FBAS

B Regulacia czestotiwosci H

: Zasilanie stopnia wyjsciowego

B Wyijscie impulsu sandcastie

I Wskaznik rodzaju pracy

Parametry ukiadu scalonego TDA 2578.

apigcie zasilania Up(io/m) 12 \Y;
Pobér pradu (1o + l1e) Ip 56 [mA]
Sygnal wejsciowy (+ FBAS) Us/e mm 1,0 35 M
Horyzontal (linia)

Prad wyjsciowy 111 | s 40 [mA]
Impuls powrotu prad wejSciowy l12 1 {mA]
e ot siata aaasong) 275 [
Zakres zaskoku + Af 900 [Hz)
Vertikal (pole)

Prad wyjsciowy I < 201[mA]
Zakres wyzwalania oscylatora Af 18 [%]
| Max. napiecie zasilania Upr(1019) 13,2 V]
Prad wejsciowy startu lig 8{[mA]
Moc tracona Ptot 1,01[W]

TDA 2578



92 Tor odchylania H i stopien sterowania V

egulacj przesuniecia i fazy dla przedniego zbocza impulsu owe-
go H bedzie odbywagé sie automatycznie | skutecznie przez synchronizator fazy ¢z.
Powinno sie dodatkowo i skutecznie przeprowadzié regulacje przy zmianie
napiecia zasilania na (wypr. 14)

Prad na wypr. 14 =114 < 45 [uA]

Nachylenie ch-ki fadowania Al1a / At

Czegstoliwosé oscylacii

Odchylenie standardowe czestotl.

oscylatora H (C= 2,2nF, R= 38kQ) Afror <4|[%]

Zmiana czestotliwosci przy

drganiach wiasnych oscylatora Afor < 10|[%]
/K]

Wplyw temp. na czestotl. oscylacji | TKs 1107

i Foin s e P e E R R Gn MRS e H b
Napigcie wyj. wysokie HIGH Ut1gH < 13,2|[V]
Napiecie wyjéciowe niskie LOW
dla rozruchu l11= 10mA Ut1gL 03 <05V
dla pracy l11= 40mA UtipoL 03 <05I[V]
Wspdlczynnik trwania impulsu (dla
rozruchu i dia pracy ciagtej dodatnie 40 50 60 [%]
zbocze bedzie regulowanse)
Czas trwania impulsu (rys. 1) to ta+ 1) [ms]
Prad sterujacy, rozruchowy przy
odchylaniu H e 5 [mA]

Prég polaryzacii U12/9 mm M

)

N

lN° Prad wejsciowy 112 0,2 4,0/[mA]
Napiecie wejciowe U129 mm <12/ V]

q Rezystancja wejsciowa Ri2m9 2,7 [ke2]

Q Czest. oscylatora niesynchronizowana | fvert 48 (Hz]

h Zakres wyzwalania Af 18 [%]




Ukiadowo odchylanie Hi V

Odchylenie standardowe czestotl. =

Prad uplywu dlaUsg =7 V

oscylatora V (C = 0,68 uF, Afvert < 4/[%]

R=210kQ, Uzm = + 26 V)

Dryf czgstotliwosci Up = (11...12 V) | Af 1 [%]

Wplyw temp. na czestotl. oscylacji | TK 1%107 (/K
I3

Al

Prad wej$ciowy przy Ugig =6V

Napiecie wejsciowe Uzs 3,6 ™
Sygnat wejsciowy Uz/e mm 0,8 V1
Iz <1 [uA]

Na wyjéciu“wtérnik emiterowy
Napigcie wyj. wysokie dla |1 = 10 mA | U1/9 mm 10x1 V]
Prad wyjsciowy I > 20 [mA]

w przypadku btedu

Kontrola sygnatu odchylania V na wypr. 2 i wygaszania na wypr.17 (U170 = 2,5 V)

gorny prég napieciowy

Uzsg

510,25

Uzs

2,5+0,2

it

Poziom impuisu

Wygaszanie V Ui7/9 2,5+0,5 M

Impuls powrotu H; wygaszanie Ui 4,505 ™ m
Impuls Burst U179 > 10 M N
Czas trwania impulsu

Wygaszanie V t 1,4+0,1 [ms] m
Impuls Burst t 4,0:0,4 [us] N
Opoznienie migdzy imp. wyga-

szania wideosygnatu i imp. Burst ta 4.9:0.4 [us] q
Napigcie na wypr.. 18 Q
przy oscyl. H synchronizowanym |Uqsspg 8,2 %] h




94 Tor odchylania H i stopieri sterowania V

Szum (czysty kanat) U1e - 0,

A
P PN oy US| 18 21 2411
T ador o1 tyncrvanizonan) |12 a6l 41 48
Identyfikacja wytaczanie (LOW) Uisio <15 V]
Identyfikacja wiaczanie (HIGH) U1s/o >19 ™
ko ¢ oz e U1 9505 M
dla VCR odwzorowanie (z identyfi-
kacja) przy rezystancji 220 kQ U1sre 2,103 \Y|
miedzy wypr. 18 a masg
Wyjéciowa identyfikacja
Napiecie wyj. LOW dia l13 =1 mA UispL 03 <0,5I[V]
Prad wyjsciowy 3 =5 {mA]
Prad resztkowy LOW IR <1 [LA]

Monolityczny, zintegrowany uklad wielofunkcyjny, wytwarzajacy im-
pulsy sterujace V i odchylania H.
Uklad posiada:

stopien wydzielajacy (separujacy) impuls synchronizacji z eliminacja
zakléceri i $ledzacym poziom odciecia,
m & oscylator H z detektorem fazy,
N & regulacje fazy, miedzy synchroimpulsem i oscylatorem 1,
& regulacje fazy, miedzy impulsem powrotu i oscylatorem ¢2,
'.0 & przefacznik stalej czasowej (dla trybu VCR),
N & wyjsciowy stopiefi H z otwartym kolektorem,
& mozliwoéé wytworzenia impulsu wygaszania V,
¢ uklad generatora pity, komparatora i stopnia sterujacego,
q uklad wytwarzajacy impulsy synchronizacji koloru s-c.
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?é%la*(ﬂ

Prad na wypr. 8

b = 0355 | Detektor ¢,
{ Oscylator H
J {wypr. 15)
-___-—-_"——

Impuls Sciowy H
(wypr. 1\’1‘}’] i

/ }mpuls12 aszania H
r.
oV [ wyp
Prad na wypr. 14
Deatektor ¢,
4us
: ~11V
Impuls t,
Sandcastle . ~4,5y Poziom
» — N wygaszania
128 1 2,5V
i 1,4ms

' Rys. 1. Impulsy synchronizacji (zalezno$ci czasowe).

i
i

Rys. 2.
Przebieg napigcia
‘identyfikacji w czasie.

UIIII m
12~ m
e 9,5V {?fca’nm '

identyfikacji
LA 8,2V poziom nomalny
B -

L 4,1V ¢, wol E
4 Smienny veR Q

L 17V wiacz, identyfikaci1

a *
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98 Tor odchylania H i stopieri sterowania V

Opis wyprowadzeri uktadu scalonego TDA 2578A.

Wyjscie sygnalu V

t WejScie impulsu V

| Regulacja czgstotliwosci V
| Zasilanie tumione, vertikal
ejscie sygnatu FBAS
Wyznaczanie progu odcigcia stopnia
fi wejSciowego

: Wyiscie impulsu synchronizacii

i B Wyjscie sterujgce H
BN Weicio impulsu powrotu
B Sygnat identyfikacii
S Sterowanie szerokoécig obrazu
| Regulacia czestotiwosci H

B 72ilanie stopria wyjsciowego

il Wyiscie impulsu sandcastie
| Wskaznik rodzaju pracy

Parametry uktadu scalonego TDA 2578A.

Napigcie zasilania Up(10/9) 12 [\
Pobér pradu (1o + l16) Ip 60 [mA]
Sygnat wejsciowy (+ FBAS) Us/9 mm 1,0 3,5\
Horyzontal {linia)

Prad wyjSciowy 111 s 40 [mA]
Impuls powrotu prad wejSciowy l12 1 [mA]
Zakres zaskoku i trzymania + Af 800 [Hz]
Vertikal (pole)

Prad wyjsciowy I <20 [mA]
Zakres wyzwalania oscylatora Af 33 [%]
Max. napiecie zasilania Upr(10/9) 13.2|[V]
Prad wejsciowy startu l6 8/[mA]
Moc tracona Ptot 1,0 W]
Temperatura otoczenia pracy Bu 0 +70([°C}
Temperatura skiadowania Os -25 ... +150/[°C]

TDA 2578A
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Rezystancja termiczna ztacze -
otoczenie

Dopuszczalny zakres zasilania Ur(10/9) 9,75
Pobér pradu Pr10)
Prad wejsciowy przy starcie le

Stabilizacja napigcia przy starcie | U1e

i

Amplituda synchroimpulsu Us/e mm 0,15
'Napiecie polaryzacji wejscia Video |Uasp 1,60 . 3,75 V]
Poziom odciecia przy elim. zakioceri | Uajg 07 <10V

Dla sygnatu wejéciowego na wypr. 5 Uimm = 0,15...1V poziom odcigcia jest staty i

wynosi 50 %. Dla sygnatéw Uimm >1 V poziom odcigcia jest dobierany.

Zakres trzymania + Af > 600 800 [HZ]
Zakres zaskoku = Af 800 |[HZ]
Regulacja nachylenia charakterystyki dla ukt. PLL Horizontal
powolny detektor ¢1 1 [kHz 451
szybki detektor ¢1 [kHz 43s]

narastajacym detektora ¢1 (wypr. 8)

6p62nienie tg miedzy narastéjacym zboczem iﬁ'lpulsu wyjsciowego H (wypr; 1 1.),.
a narastajacym zboczem impulsu powrotu linii (wypr. 12).
Opbznienie t, migdzy narastajgcym zboczem impulsu powrotu linii, a pragdem

napigcia zasilania na (wypr. 14)

Opobznienie ta11/14 1 45 [us]
Nachylenie ch-ki zadziatania Atg / Ato 400
Regulacja przesunigcia czasowego i fazy dla przedniego zbocza impulsu wyjsciowe-

go H bedzie odbywa¢ sig automatycznie i skutecznie przez synchronizator fazy ¢2.
Powinno sie dodatkowo i skutecznie przeprowadziC regulacije przy zmianie

TDA 2578A



100

Tor odchylania H i stopieri sterowania V

wyjs

A

Prad na wypr. 14 + |y < 50

Nachylenie ch-ki tadowania A4 [ At : 30
Czestoliwosé oscylacii fhor 15,625

Odchylenie standardowe czestot!. Afi

oscylatora H (C= 2,2nF, R= 38kQ) of

Zmiana czestotliwosci przy

drganiach wiasnych oscylatora Afhor <8i%]
Wplyw temp. na czestotl. oscylacji | TKs B

Napigcie wyj. wysokie HIGH |

Ui1/9H

<13,2

Napiecie wyjsciowe niskie LOW
dla rozruchu l41= 10mA UL 0,4 <05V]
dla pracy l11= 40mA UitjaL 04| <05V
Wspotczynnik trwania impulsu (dla
rozruchu i dia pracy ciagtej dodamie 65 [%]
zbocze bedzie regulowane) '
Czas trwania impulsu {rys. 1) ftp tg + t [es]
Prad sterujacy, rozruchowy przy e 5 [MA]

odchylaniu H

R=210kQ, Ugg =+ 26 V)

Prég polaryzacii U12/9 mm

Prad wejsciowy 2 0,2 4,0|[mA]
Napiecie wejsciowe U+2/9 mm <12 V]
Rezystancja wejsciowa

Osoylator V Vertikal' - - ik
Czest. oscylatora niesynchronizowana | fvert 46! [Hz]
Zakres wyzwalania Af 33 [%]
Odchylenie standardowe czgstotl. | '
oscylatora V (C = 0,68 uF, Afvert < 4[%]

TDA 2578A
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Dryf czestotliwosci Up = (11...13 V)

Wplyw temp. na czestotl. oscylacii

1%10°4 11/K]

Prad uptywu diaUzie =7 V

¥

przedniego zbocza (Konvex)

Napiecie wejsciowe

Sygnat wejsciowy

Prad wejsciowy przy Uz =6 V 2 <2 [uA]
Wewnetrzna preemfaza | 6 %]

LEEY

Wyjscie - wtérnik emiterowﬁu |

Napiecie wyj. wysokie dla I+ =10 mA U4/ mm 3,5 4,0 5,0|[V]

Prad wyijSciowy i > 20 [mA]

Kontroka sygn. odchyl. V na wypr. 2 i wygasz. na wypr.17 (Ut7e = 2,5 V) w przypadku bigdu
gbrny prég napigciowy Uzie 3,000 335 3,70|[V]
dolny prog napigciowy Uz 4,758 56,15/ 5,55|[V]

Poziom impulsu

szania wideosygnatem i imp. Burst

Wygaszanie V Uiz 2,0 25 3,0[[\!]
Impuls powrotu H; wygaszanie U179 4,2 4.6 50/[V]
impuls Burst Ui7ig > 10 . V1
Czas trwania impulsu
Wygaszanie V przy 50Hz 't 21 linii'

przy 60 Hz 't 17 linii
Fpuls Burst t 3,6 4,0 4,4 [us)
OpédZnienie migdzy imp. wyga- t 45 49 5,3|[us]

Napiecie na wypr. 18

przy oscyl. H synchronizowanym

U1sgre

7.5

TDA 2578A
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Tor odchylania H i stopieri sterowania V

Szum (czysty kanat) Uiam 0,3 [\
ceyoh - derektor r (vesynehron) |18 32 35 38
AT LTSI e | 47 50 53
Identyfikacja wytgczanié (LOW)  |Uisgis <15V
Identyfikacja wigczanie (HIGH) Uiso >1,9 _ \Y|
detekiorom o oz Kentylady | 1o 82, 88 90|V
dia VCR odwzorowanie (z identyfi-

kacja) przy rezystancji 220 kQ U1s/m 1,5 1,7 1,9[V]
migdzy wypr. 18 a masa

Wyjéciowa identyfikacja

Napiecie wyj. LOW dla l13=1 mA |UsameL 03| <051V]
Prad wyjéciowy l13 =5 [mA]
Prad resztkowy HIGH IR <1 [wA]
Identyfikacja 50/60Hz (wtbrnik emiterowy pnp)

Napiecie wyjéciowe dla 50Hz U1ae U1oro V]
Napigcie wyjéciowe dla 60Hz Uiase 7,2 7,6 8,0|[V]

TDA 2578A

SOe 0006 o

Monolityczny, zintegrowany uklad wielofunkcyjny, wytwarzajacy im-

pulsy sterujace V i odchylania H.
Uktad posiada:

stopieri wydzielajacy (separujacy) impuls synchronizacji z eliminacja

zakldcen i sledzacym poziom odciecia,

oscylator H z detektorem fazy,

regulacje fazy, migdzy synchroimpulsem i oscylatorem ¢1,

regulacje fazy, miedzy impulsem powrotu i oscylatorem ¢2,

przelacznik statej czasowej (dla trybu VCR),

wyjsciowy stopienn H z otwartym kolektorem,

mozliwos¢ wytworzenia impulsu wygaszania V z automatycznym

przetacznikiem 50/60Hz,

uklad generatora pily, komparatora i stopnia sterujacego,

uklad wytwarzajacy impulsy synchronizagiji koloru s-c,

detektor 50/60Hz z wyréwnaniem amplitudy dla 60Hz.
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Sygnat
AS (+)

Prad na wypr. 8
| Detektor ¢,

t, = O, 4us

I Oscylator H
(wypr. 15)

Impuls wyjSciowy M
—— e (wypr. 11

— Impuls aszania H
{wypr. 12

Prad na wypr. 14
Detektor ¢,

~11V
Impuls t,

Sandcastle R ~4,6V Poziom

- | o - ——— .2 5V Wygaszahia
— 12us [~

X
x - 21 linii dia 50Hz lub 17 linii dla 60Hz

Rys. 1. Impulsy synchronizacji (zaleznosci czasowe).

U\a
A

12V

{ b, szybkie,
8,7v {VCRbez
Mute

7.5 synchronizowana

7.8V poziom normalny

5,0V ¢, wolne

Rys. 2.
Przebieg napigcia 2 Mute wiacz
identyfikacji w czasie.

0,3V {Szum}

L 2

TDA 2578A



