Tor odchylania H i stopien sterowania V
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TDA 2577

82 Tor odchylania H i stopieri sterowania V

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TDA 2577.

| Wyiscie sygnalu V BN wyiscie sterujace H
- WejScie impulsu powrotu

Sygnat identyfikacii
Sterowanie szerokoscig obrazu
Regulacja czestotliwosci H

B Zasilanie stopnia wyjsciowego

Bl Wyiscic impulsu sandcastle

Wskaznik rodzaju pracy

Parametry ukladu scalonego TDA 2577.

Napigcie zasilania Up(109) 12 [\
Pobér pradu (l1o + l1s) lp 56 [mA]
Sygnat wejsciowy (+ FBAS) Us/g mm 1,0 35 MV
Horyzontal {linia)
Prad wyjéciowy b1 s 40,[mA]
impuls powrotu; prad wejSciowy | h2 1 [mA]
j i kterys-
R
Zakres zaskoku x Af 800 [Hz]
Vertikal (pole)
Prad wyjSciowy 4 < 20| [mA]
Zakres wyzwalania oscylatora Af 18 [9%]
Max. napigcie zasilania Up(10/9) 13,2V
Prad wejéciowy startu lis 8|[mA]
Moc tracona Ptot 1,0/[W]
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Temperatura otoczenia pracy

+70

rC)

t 0
Temperatura sktadowania Os -25 +150/[°C]
Rezystancja termiczna ztacze -
otoczeniel Rthj-u = BO|(K/W]

Dopuszczalny zakres zasilania

13,2|[V]
Pobér pradu lp(10) 50 < 65/[mA]
Prad wejsciowy przy starcie le 4 8 [mA]
U1ese 88 96 102[V]

Stabilizacja napigcia przy starcie

Amplituda synchroimpulsu Us/g mm 0,15 1,00 [V]
Napiecie polaryzacji wejécia Video |U4jg 1,0 s M
Poziom odciecia przy

eliminowaniu zaktécen Uae 0'71 <101V

Dia sygnatu wejéciowego na wypr. 5 Uimm = 0,1 5...1V poziom odcigcia jest staly i

wynosi 50 %. Dla sygnatéw Uimm >1 V paziom odciecia jest dobierany.

Zakres trzymania

+ Af

> 600 900 Hz]
Zakres zaskoku + Af 800 [HZ]
Regulacja nachylenia charakterystyki dla uki. PLL - Horizontal
powolny detektor ¢4 1 [kHZAis]
szybki detektor ¢n 2,75 [kHz/;s)

ik

a narastajacym zboczem impulsu powrotu linii {wypr. 12).
Opdznienie t, migdzy narastajacym zboczem impulsu powrotu linii, a pradem

narastajacym detektora ¢1 (wypr. B}

Opdznienie ty migdzy narastajacym zboczem impulsu wyjsciowego H (wyp

r.11),

Opéznienie td 11/14 1 45 {us]
Nachylenie ch-ki zadziatania Atd / Ato 400
Napiecie na wypr. 14 {ta = 10 us)  Uisjo 3,2 V]

TDA 2577
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napigcia zasilania na (wypr. 14)

Rulaqa przesumia ' “ Ia przednio impulsu wyijsciowe-
go H bedzie odbywaé sig automatycznie i skutecznie przez synchronizator fazy ¢z.
Powinno sie dodatkowo i skutecznie przeprowadzic regulacje przy zmianie

Prad na wypr. 14

1}
=+ 144

< 45| [uA]

Nachylenie ch-ki tadowania

Al1a [/ At

30

_ [nA/s]

i

Czestotliwosc oscylacji

drganiach wiasnych oscylatora

fhor 15,625 [kHZ]
Odchylenie standardowe czegstotl.
oscylatora H (C= 2,2nF, R= 38kQ) Afhor <40l
Zmiana czestotliwosci przy Afhor <10/([%)]

Wplyw temp

. na czestotl. oscylacji

Napigcie wyj. wysokie HIGH

Ui1igH

< 13,2

Prég polaryzaciji

Napigcie wyjsciowe niskie LOW
dia rozruchu, I11= 10mA VieL 03 <05V
dla pracy, l11= 40mA Uil 03| <05|V]
Wspotczynnik trwania impulsu (dia
rozruchu i dla pracy ciagtej dodatnie 40 50 60| [%]
zbocze bedzie reguiowane)
Czas trwania impulsu (rys. 1) tp ta+t+25 [ns]
Prad steryjacy, rozruchowy przy he 5 [mA]
odchylaniu H

TDA 2577

Prad wejsciowy

Napigcie wejéciowe U12/9 mm <12|[V]
Rezystancja wejsciowa Rz [1(9]
CZQSt oscylatora niesynchronizowana

Zakres wyzwalania
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Odchylenie stndardowe czestotl ”

oscylatora V (C = 0,68 uF, Afvert <4 [%6]
R=210kQ, Usg =+ 26 V)

Dryf czgstotliwosci Up = (11...12 V) Af 1 [%]
Wptyw temp. na czestotl. oscylacji TK 1+1074 [1/K]

Prad uptywu dla Uz =7V

Napigcie wejsciowe

Sygnat wejsciowy

Prad wejsciowy przy Uz =6V

ELNa wyjsciu wibrnik emiterowy
Napigcie wyj. wysokie dla I1 = 10 mA ;U109 mm 101 V]
Prad wyjsciowy I . >20 [MA]
Kontrola sygnatu odchylania V na wypr. 2 i wygaszania na wypr.17 (U179 = 2,5V)
w przypadku biedu
goérny prog napigciowy Uz/g 5+0,256 M
dolny prég napieciowy Uz/g 2,56+0,2 vl

Poziom impulsu

Napigcie na wypr. 18

Wygaszanie V U17/g 2,5+0,5 ]
Impuls powrotu H; wygaszanie Uize 4.5+0,5 v]
Impuls Burst Uiz/e >10 Vi
Czas trwania impulsu

Wygaszanie V t 1,320,1 {ms]
Impuls Burst t 4,0+0,4 [us]
Opéz'fniel:\ie miedzy imp: wyga- t 4.9:0,4 sl
szania wideosygnatem i imp. Burslt

przy oscyl. H synchronizowanym

8,2

TDA 2577
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86 Tor odchylania H i stopien sterowania V

Szum (czysty kanat) U1eso ™
Przetacznik, z powoinego na ‘
szybki - detektor ¢1 (niesynchron.) Utee 18 21 2,4 [V]
Przelgcznik, z szybkiego na powol-

ny - detektor ¢1 (synchronizowany) Urese 36 4.1 4.6/[V]
Identyfikacja wytaczanie (LOW) Uiese < 1,5|[V]
identyfikacja wiaczanie (HIGH) U1sjg >1,9 V]
dla VCR - odwzorowanie z szybkim

detektorem ¢y (bez identyfikacj) | 1% 9,520.5 A
dla VCR odwzorowanie {z identyfi-

kacja) przy rezystancji 220 kQ U1so 2,120,3 ™
migdzy wypr. 18, a masg ;

Wyijsciowa identyfikacja

Napiecie wyj. HIGH dla 113 =t mA |UiseL >10,0 11,0 ™
Prad wyjsciowy h3 25 [mA]
Prad resztkowy LOW IR <1 [wA]

Monolityczny, zintegrowany uklad wielofunkcyjny, wytwarzajacy im-

pulsy sterujace V i odchylania H.

Uklad posiada:

stopier wydzielajacy impuls synchronizacji z wygaszaniem zakidcer
i §ledzacym poziom odcigcia,

przelacznik statej czasowej,

oscylator H z detektorem fazy,
regulacje fazy, miedzy synchroimpulsem i oscylatorem ¢1,
regulacje fazy, miedzy impulsem powrotu i oscylatorem ¢2,

wyjéciowy stopiefi H z otwartym kolektorem,
mozliwosé wytworzenia impulsu wygaszania V,
uklad kontroli odchylania V i sterowania wygaszaniem V,

X R R X R R R N 2

uklad generatora pity, komparatora i stopnia sterujacego,
uklad wytwarzajacy impulsy synchronizacji koloru s-c.
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Prad na wypr. 8
| T Detektor ¢,

t, = 0,35us

{ Oscylator H
J (wypr. 15)

Impuls i$cio H
L__fgpr A

(wypr. 12)
I Rt Poziom przetaczania

L | tes
—_-| Prad na wypt. 14

Detektor ¢,

oV

-———;/ _ Impuls powrotu H

Impuls
Sandcastle . dus
r ~11V
Poziom t.
wygaszania H o 4,5V

- | — - - ~2,5V
| 12ps F
1,3ms |

Rys. 1. Impulsy synchronizacji (zaleznosci CZasowe).

Uses
A

12 -

10 - ¢| szwkia1
9,5V { VCRbez

identyfikacji

82 synchronizacia 8,2V poziom normalny

4,1V ¢, woino
4 zmienny V%JR .
Rys.2. T
Przebieg napigcia identyfikacia

identyfikacji w czasie.



