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TBA 920S i 920T

48 Tor odchylania B

Opis wyprowadzent uktadu TBA 9208 { 920T.

Wej. na eliminator zaktoceh

Przetaczana stata czasowa

Hegylggj‘apapieciowa

Impuls zréwnowazenia fazy

yg&adﬁr{ie napigcia

\Aﬂ'sﬁcigiirrgp‘glsu kontrqlr‘)grgoi Vh_ Poiemnoééﬁoscylacji B
Wyjscie synchronizacii V Hezystanc[a oscylacii
Wejscie sygnatu (-BAS) Masa

Parametry uktadu scalonego TBA 9205 i 920T.

Napiecie zasilamar Up (1/16) L 13,2\ [V]
Moctracona P 1 600/ [mW]
"Temperatura otoczenia pracy ity -20 +60{[°C]
Temperatura skiadowania s

Sygnat wejsSciowy

(dodatni synchro impuls) Uimm

Wejsciowy prad kluczowania lam

Ugris M

Wejsciowy sygnat szumu -
Wejsciowy prad szumu lom .
Rezystancja wejsciowa

Rore

Napiecie wejsciowe ‘Usitem

Prad wejéciowy I5 M




. Uktad synchronizacji 49

|Rezystancjawejsciowa  'Rsne s k]
| Czas trwania impulsu At o " R
(dla normalnej czestotliwoéci) po 10| lus]
,c,ﬁ,,syaehmnizacﬂ dedatﬂl e _
| Napiecie wyjsciowe |U7em 1 10] M
| Rezystancja wyj., przedme zbocze ﬁ]ﬁ 6V L‘ - 50;77 ‘[Q]
] Rezyst. wyj., zbocze imp. powrotu R71sR 2.2 [ke2]
Wyjscmwe obcigzenie nasycenla R7;15 ex;. T - z 277 [kQ]
time stequcy, adlqczmﬂe iMFUfSH nastqpufe przy Upi1/16) =4 t& '
Napleme wyjsciowe Uz/16 mm 10 | [V]
Prad wyjsciowy, srednl p02|om |2— ,;v ] < 20 - [mA]
Prad wyj$ciowy, max. poziom |2M L <200 [mA]
Rezystancja wyjéciowa Ro/16 o 2,51 ’ <]

synchronizacja fazowa; opdZnienie
|| czasowe dla stopnia wyjsciowego H |tp2 | 14us +14 \
jest ustawiane automatycznie w ! ‘
h regulatorze fazy przy tps = =12ps _ l ]

; ‘ | Dopuszczaine opdznienie mlqdzy ‘
przednlm zhoczem imp. sterujacego,

| ta ges | ol | 15 [us]
aprzednlm zboczem 1mp powrotu 7 | .|‘ I [ m

gh Gzestothwosc oscylatora nlesyn- \ o |
\\chromzowanego dla Ris/16 = 3,3 KQ L Y HE ‘
|

M Czas trwania impulsu sterUjacego z | °

| Zakres zmian czestotl oscylacii ‘ Ao

| \|9M3 kQ, Ciajte = 10 nF

Q
* )
\‘ Nachylenie charakterystykl | Afo / Alis B —\h 1'6: | \ [Hz/uA} } q

_ Hregulacpczestothwosm o I

| Zakres regulacji czestothwosu | Afo ‘ '1 .5 [9%] h
| przy pomocy z ZeWneirznego | ukladu | | |




50

Tor odchylania H

Wspdiczynnik stabilnoéci oscyla- _Af/fo ‘ |
tora do zmian napie¢ zasilania AUp/Up | 5 0’05l ‘ J

—_ — - aa PR _—

‘Zmuany czestothwoscn dia obnizone- \

go napiecia zasilania Up(1/1g) = 4 V |Afo =-10 | %]

| | [
Reguiator fazy | (impuls syncbromzacﬂ, a oscylator) | ' .
Zakres napaec regulqu JU12/16 .0 8\ ool 5,5 ‘ \Y] o

»Czu#osc regulacji

Zgodnosc migdzy synchrmmpulsem

\Af/m

Zakres trzymgﬁgil zaskoku, __Afﬁi ) T o '

sterowany Ry15 ‘ + ooz [kHz]
Czas zaskoku przy Af = =3% (470 Hz) | =20 ms) |
Czas przelgczenia z szerokiej na i ' )
waska czutos¢ regulacii przy ‘t ! =20 [ms]
rozpoczeciu pracy * | L i
Regulator fazy Il {pomis .iimpuisempamaﬂ:,aas«%y!a j
Dopuszczaine opozmeme miedzy ! |

przednim zboczem impulsu

sterujacego a przednim zboczem tages 0 15» [us]
powrotu przy tps = 12 us

Statyczny btad regulggl - At V/Atg o <0,5 [%]
Prad wyj podczas lmpulsu powrotuﬁ . =07 ImA]
Plzesumeme fazy przednlego zbo~ 1\ i !

cza impuisu synchro, a $rodkiem im- t ! 4,9 [us]
pulsu powrotu przy Cs/16 = 560 pF L o
Tolerancja przesunigcia fazy At % 0,7 [us]

Ustawianie catk. przesunigcia fazy dla przedniego zbocza impulsu sterujacego jest
regulowana automatycznie w regulatorze fazy II Sterowarue ‘odbywa sig na wypr. 3

TBA 9203i 920T

Napiecie dla tpz = 12 .. . 32us 9@}1‘6 7 % ,_4_6_,‘ 8([V] |
Stromosg,@gyquguw - Atpz/AUsms 10 +~—-~~—w[”—s~( M|
Prad wejsciowy ﬂbi = 2 [wA] ]




Uldad synchronizagji il

Monolityczne zintegrowane uktady odchylania i stopnia sterujacego. P»-
siada bloki podobne do ukladu TBA 920,

- -2,64 £ 0,25
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TAA 6308 (obudowa SOT38)
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TAA 630T (obudowa QUIP-16)



