
Uktady bateryjnego podtrzymywania zasilania S-8423 

S l l 
Producent: Seiko Instruments Inc. 
Zastosowania 
LI przenosne kamwidy 
• elektroniczne aparaty fotograficzne 
• karty pamifciowe 
• uktady podtrzymujqce zasilanie mikrokomputerow 
i pamlfci 
Najwazniejsze cechy 
• maty pobor pr^du 

- przy normalnej pracy maks. 43 (xA 
- wtrybie podtrzymywania maks. 2,1 ^A 

• mata roznica napi^c wejsciowego 
i wyjsciowego: maks. 0,35 V (lwy=50 mA) 

• tolerancja wartosci napi^cia wyjsciowego ±2 % 
• doktadnos6 detekcji napi^cia +2 % 
• obudowa 8-koncowkowa SSOP 
• specjalna kolejnosc przetqczania zabezpieczajqca ba-
teri§ podtrzymujqcq przed niepotrzebnym roztadowaniem 

Parametry graniczne (w temperaturze 25°C) 
Wejsciowe gtowne napifcie zasilaj^ce Uw e 

(Uss-0,3) do 17 V 
Wejsciowe napi^cie podtrzymujqce UBAT 

(Uss-0,3) do 17 V 
Napifcia wyjsciowe stabilizatorow U ^ , URQ 

(Uss~°>3) d o (Uwe+0,3)V 
Napifcia wyjsciowe CS, RESET, PREEND 

(Uss-0,3) do 17 V 
Moc rozpraszana 300 mW 
Temperatura pracy -40 do 125°C 

Opls uktadu 

Uktady scalone CMOS serii S-8423 sq przeznaczone do 
przetqczania zrodet zasilania mikrokomputerow i innych 
uktadow o zasilaniu napi^ciem 3 V lub 5 V. W razie 
koniecznosci uktad powoduje wt^czenie napi^cia 
podtrzyrnujqcego zamiast gtownego i na odwrot. Do 
realizacji tej tunkcji stuz^ znajduj^ce si§ wewnqtrz uktadu 
dwa stabilizator napifcia, kilka detektorow napifcia 
(CS, RESET, PREEND, Vsw1, Vsw2), uktad przetqczajjjcy 
i sterujqcy. Uktad nie tylko przetqcza zasilanie uktadu z 
gtownego na podtrzymujqce, lecz takze dzifki detek-
torom napifcia ustala specjaln^ kolejnosc 
przet^czania zapobiegaj^c^ niepotrzebnemu nad-
miernemu roztadowywaniu baterii podtrzymujqcej. 
Detektor napi^ciowy CS monitoruje napi^cie wejsciowe 
(zasilanie gtowne). Rezultat tej detekcji pojawia si§ na 
wyjsciu CS. Jest ono w stanie logicznym niskim, gdy 
napi^cie Uwe jest ponizej poziomu detekcji, a w wysokim, 
gdy jest ono powyzej poziomu zwalniania CS. 
Detektor PREEND monitoruje napi^cie podtrzymujqce 
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Rys.1. Rozmieszczenie koncbwek (widok z g6ry), 
8-konc6wkowa obudowa SSOP 
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Rys. 2. Schemat blokowy 
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Rys. 3. Podstawowy uktad pracy 

T a b 11 c a 1. Parametry uktad6w seril S-8423 

Typ 
Napi^cie wyjsciowe [V) NapiQcie detekcji CS [V] Napigcie zwalniania CS [V] Napigcie detekcji RESET [VJ 

Typ 
Min. Typ. Maks. Min. Typ, Maks. Min. Typ. Maks. Min. Typ. Maks. 

S-8423AFS-T2 3,23 3,30 3,37 3,919 4,000 4,081 4,003 4,100 4,197 2,253 2,300 2,347 

S-8423LFS-T2 4,90 5,00 5,10 4,507 4,600 4,693 4,609 4,719 4,828 2,253 2,300 2,347 

S-8423NFS-T2 3,135 3,200 3,265 3,234 3,300 3,366 3,315 3,400 3,485 2,351 2,400 2,449 



UBAT. Zadaniem tego detektora jest zasygnalizowanie, 
ze bateria podtrzymuj^ca jest bliska roztadowania. 
Stabilizatory napifcia 1 i 2 stabilizuj^ napi^cie wejs-
ciowe Uw e . Uzyskane napi^cia stabilizowane 
doprowadzone do koncowki V R 0 (ze stabilizatora 1) 
i do wyjscia (ze stabilizatora 2). Warto podkreslid, ze 
roznice napi^cia wejsciowego i wyjsciowego w tych 
stabilizatorach SEJ bardzo mate (typowo ok. 0,2 V). 
Detektor napifcia Vsw1 monitoruje napi^cie wejscio-
we, a Vs w 2 - wyjsciowe. Sygnaty z obu detektorow 
sq doprowadzone do uktadu sterowania przet^cza-
niem, ktory ma dwa tryby pracy. Dziatanie uktadu 
mozna przesledzic na przebiegach czasowych (rys. 4). 
W stanie pocz^tkowym uktad jest ustawiony na spec-
jalny tryb pracy. Ten tryb pracy jest utrzymywany tak 
dtugo, az wzrastajqce napifcie U w e lub UB A T nie 
spowoduje przejscia CS w stan wysoki. W tym 
momencie uktad przet^czajqcy wtqcza stabilizator 2 
i wytqcza klucz M1 niezaleznie od stanu na wyjsciu 
detektora V s w i . Uktad przechodzi w normalny tryb 
pracy. W tym trybie nast^puje wt^czanie oraz 
wyt^czanie klucza M1 i stabilizatora 2 zaleznie od 
wartosci napi^cia Uwe. Gdy napi^cie Uw e jest wi^ksze 
niz Usw1, to klucz jest wytgczony, stabilizator wt^czony. 
Do wyjscia jest doprowadzone stabilizowane gt6wne 
napi^cie zasilajqce. Gdy napi^cie U w e jest zbyt mate, 
nast^puje wtqczenie klucza i wytqczenie stabilizato-
ra, do wyjscia jest wife dotqezone zasilanie podtrzy-
muj^ce U B A j . Czasy przet^czania w najgorszym przy-
padku s^ rowne kilkadziesiqt mikrosekund. W tym 
krotkim czasie zarowno klucz jak i stabilizator 2 mogq 
byd wyt^czone. Moze wi§c nastqpic niebezpieczne 
obnizenie napi^cia wyjsciowego. Aby temu zapobiec, 
trzeba dot^czyc do wyjscia kondensator 10 |iF lub 
wi f kszy. Uktad wraca do pracy w trybie specjalnym, 
gdy sygnat RESET przejdzie w stan niski. W tym try-
bie pracy uktad nie reaguje na sygnaty dotyczqce 
kolejnosci wt^czania Uw e lub UB A T . 
Sposob wykorzystania omowionych sygnatow przed-
stawiono na schematach uktadow aplikacyjnych. 
Warto zauwazyc, ze w uktadzie na rys. 5 akumulator 
podtrzymuj^cy jest dotadowywany ze stabilizatora 2 
(z wyjscia V R 0 ) . (mn) • 

T a b I i c a 2. Przeznaczenie konebwek 

Nazwa 
koncowki Funkcja 

CS Wyjscie detektora CS 
RESET Wyjscie detektora RESET 

PREEND Wyjscie detektora PREEND 

V|N<Uwe> WejScie zasilania gldwnego 

VBAT(UBAT) WejScie baterii podtrzymuj^cej 

vOUT(uwy) Wyjscie stabilizatora 2 

VRO(URO) Wyjgcie stabilizators 1 

vSS(USS) Masa : 
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Rys. 4. Przebiegi czasowe napi^c (dotyczq uktadu S-8423AFS) 
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Rys. 5. Zastosowanie akumulatora jako batefil podtrzymujqcej do zasilania mikrokomputera 


