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Podstawowe oeohy oharakterystyczne ukladu MCY 7880N
/MCY 6880K/: _

8-bitowe slowo danyoh;

Stala lista 78 instrukcji;

Odrebne szyny danych i adreséw;

8-bitowa Jjednostka arytmetyczno-logiczna /ALU/ g
mozliwodolg praocy w systemle BCD,wsystemie binar-~
nyns na slowach podwdjnej diugodol;

Bezpogrednie adresowanie pamig¢ol o pojemnodel do 64
kba jtéw;

Szedé 8~bitowyoh rejestrdw ogélnego przerznaczenia
dostgpnyoh dla programisty;

8-bitowy akumulator;

8-bitowy rejestr instrukeji;

16-bitowy lioznik rozkazéw;

16-bitowy wskafnik stosu;

Kanal bezpodredniego dostepu do pamigol /DMA/;

h sposoby adresowanla pamigois

Wislopoziomowy, wektorowy system przerwah;
Programowe rogzwigzanie stosu w pamigol RAM;
Dwufagowy gzegar o maksymalne] ozgstotliwoéoi 3MHz;
Trezy napieoia zasilania +12 V; +5 V3 =5 V3
lspé}praoa gz ukizadami TTL /poze wejsciami ssgaro-
'ylli .
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Blokowy schemat wewngtrzny
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Opis wyprowadzes

Q) Ay A” - ‘0 - wyJjdoia trsystanowej szyny adreso-

EREM /ADDRESS BUS/ weJ dostarczajgoe] adresy do pamig-

58 Aq ol /8 x 64 kbitéw/ 1ludb wskazujgoe}

57 Arp numer urzgdzenia We/Wy /%12 urszqdzef

5] A gewng¢trenych/,

35 Aq

5T 4 D.’ - DO - welécia/wyjdoia trzystanowe ] dwukie-

53 o /DATA BUS/ ‘ runkowej szyny danych poszwalajgce

3 4 : na komunikowanie si¢ jednoatki ocen-

- tralne] s pamigoigq i urzgdzeniami

- We/My.

[ 8 SYNCH - wyjéole sygnalu synobronisaoji. Sy~

é :’DD / ggggt}l{uma gnal okreéla poogatek katdego oyklu
2 : masSEynowego.

E Ay

B DBIN - wyjdole sygnalu wskazujgcego zewng-

@ WAIT /DATA BUS IK/ trznym urzgdreniom stan oocgekiwania

23 reapv Jednostki centralnej na dane,

27 o

21) wLDA

we Jdole sygnalu wekazujgoego jednostce centralnej dostepnoéé danych
na“sgynie, Sygnal jest uiywany do synchronizaoji CPU £ pamigcig lub
urzgdzeniaml We /My. Jefeli po wysianiu adresu jednostka centralna
nie odblerze sygnalu na wejsoiu READY,wejdzie w stan oozekiwania
/WAIT/ 1 pozostanie w nim do momentu pojawienia sie¢ stanu wysokiego
na 1linii READY.

wyjécie sygnalu potwierdzajacego stan oozekiwania jednostki ocentra-
lnej. j

wyjéclie sygnalu gzapisu do pami¢oi lub transmisji danych doursgdsef
wyjécia, WR jest w stanie niskim, gdy dane wychodzgoe £ jednostki
centralne) sy stabilne.

we jéoie sygnalu 2gdajqoego od jednostki centralnej przejecia kon-
troli nad zewng¢irzna sgyng adresows 1 szynq danyoh prasss urzgdse~
nia gewngirzne. W nastepstwie tego sygnatu jJednostksa oentralna za-
wiessza swojg prace, wprowadra szyne adresows i szynq dsnyoh w stan
trrzeoi 1 wysyla sygnal HLDA. '

wyjécie sygnalu potwierdzajgcego motliwoéé prrejeoia kontroli nad
szyng danych 1 szyng adresows przer urzadzenia szewngtrzne /reali-
zacjas bezposredniego dostepu do pamigei/.

wejbcle sygnalu prrerwanis. Sygnal tem okredla gadanie prrerwania

wykonywanego programu. Sygpal nie jest akceptowany wéwogas,gdy sys-
tem jest w stanie ALDA lub prrzersutnik stanu prserwanis wyserowany.
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INTE - wyjéocie sygnalu okreéiajqoeso stan przerszutnika przerwania. Prze-~
/INTERRUPT reutnik ten jest zerowany samockynnie po otrzymaniu sygnalu RESE?T

ENABLE
4 * lub rosgposze¢ciu obsiugi przerwania.

RESET : - wejsoie sygnalu zerowania. Jednostka centralna po odebraniu tego
sygnatu zeruje licznik rozkazéw i przerzutniki sygnaléw INTE i
HLDA. Nie gerowane sg: akumulator, rejestr bitdéw warunkowych, re-
jestr wskafnikdéw stosu, rejestry ogélmego przeznaczenia. Sygnal
RESET musi byé w stanie aktywnym przez minimum 3 cykle zqgarove.

¢1, ¢2 - wejso:la sygnaléw gegarowyoh. Sg to jedyne wejscia niewspélpracu-

" jgoce z ukiadami TTL.
USS’ UDD, Ucc, - 'eJéO’.B zasllajqce.
Upp

Parametry dopuszczalne /uy, = 0 v/

Oznaczenie Razwa Jedn. Wartosé
y min »ax
Uscs Uppr Usg| NaPigole zasilania J v -0,3 20
Uy ' Napigoie na pozostalych : S -0,3 20
wyprowadzeniach
PD Moo rozpraszana v 1,9
tub Temperatura otoozenia w csasie
Pracy
MCY 7880X °c 0 +70
MCY 6880N ~ Gg -40 +85
tﬂ g Temperatura przechowywania
MCY 7880N o -40 +125
B MCY 6880N % -55 +12%
Parametry charakterystyczne statyczne
/UDD = 12 V £5%; Ucc =357 155;-033 w =5V +586; USS = 0 V3
Yamb * Yamb min T taab max’/
Oznaogenie Nazwa Jedn, Wartodé Warunki pomiaru
min max
U Napigole we jdoia czegaro- v Uga=1 | Ugat+0,8
ILe wego w stanie niskim 58 8s™!
U Napieole we jdocia megaro-~ v 9 Upyy 94
THC. wego w stanie wysokim op*
U Napigoie we jéciowe : v Ugaq=1
IL w at:nie nigkin 58 ‘.’35’0'8




cd, tabl,

Oznacgenie Nagwa Jedn. Wartodé Warunki pomiaru
min maXx
U Napigoie wejdoiowe \ 3,3 '
1H w ntgnio wysokim i Ucc‘“
U Napigoie wyjédoiowe v 0,45 | XIn; = 1,9 mA
oL ‘ ’ oL = ¥
w stanie niskim | wesystkis wyidola
U Napigcoie wyjsoiowe v 3,7 I =150
o8 w stanie wysokim ! on © i =
I Prad sasilania podosas mA 70
DBav | pracy fwypr. Uy /
1 Prad ragilania podozas nA 80 | t., = 480 ns
ey pracy /wypr. Ug,/ o
Prad zasilania podozas mA 1
Tmmay | a0y eype. )
Iy Wejéoiowy prad uplywu RnA +10 Ugg € Up % Usa
I Prgd uptywu we jéé RrA +10 Upq & Uy &
e | zegarowyoh - pe e %o
1 Prgd uplywu wejsé -100 Upe < Uy < U, +0,8Y
1D danych » 53 I SS< !
mA -2 Ugg +0,8YV<Up < Uy,
I Prad uplywu wyJéé RA +10 U U
Lr danyohii adzeak:wyoh ; = UADDB/D ATA g
w stanie wysokie] -1 = +0,4
impedane ji ADDR/DATA = Usg*0s ’ﬂ

 Parametry charakterystyczne dynamiczne
[Upp = 12 V 45%; Uyq = 5 V 25%; Uy = =5 V 45%; Ugg = 0. V3

taab * Yamb min T ‘amb max/
Osnaogenie - Nagwa Jedn, Wartodé
& min max
toy Okres gegara ns 0,48 2
trr g Cras narastania i opadania ns 0 50
impulséw zegarowych
t"l Sgzerokodé impulsu fazy A, ns 60
t” Sgerokosé’ impulsu fazy #, ns 220 _
% " Opé¢énienie narastajgcego zboosa ns 0
D fazy ¢2 wzgledom opadsjgoego
g zbooza“ fazy ¢1
tho Opbénienie narastajgoego gboosa ns 70
D fasy ﬁ_' weggledem opedajgqoego
gboose fLazy ¢1
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od. tabl.

Osnaozenie

ﬁazwa

Jedn.

Wartodé

min max

*p3

Opéénienie narastajgoego zboogza
tazy @, wzgledem narastajgcego
gbooza“fazy 51

ns

80

DA

. Opbénienie sygnalu adresowego

wzgledem narastajacego zbooza
tazy §, ,

ns

200

DD

Opéénienie wyjscia danych wzgle~
dem narastajgcego zbooza ¢2

ns

220

opéfnienie wyjécla sygnaléw SYNC,
s WAIT, HLDA wzgledem narasta-
jgcego zbocsa fag ¢1 lub ¢2

ns

120

Opétnienie wyjéola sygnalu DBIN
wzgledem narastajgocego sdbooza
fagy ¢2

ns

25 140

Opbénienie wejfcia szyny danych
w stan oczekiwania na przyjgcie .
danych wzgledem narastajacego
gbocea ¢2

ns

DF

Czas podtrzymania danyoh we jécio~
wych wzgledem opadajgqoego sbooza
fazy ﬂ1 przy DBIN = 1

ns

30

Czas podtrzymania danyoch wej$cio~ .
wych wggledem narastajgcego gboosza

ta:y‘ﬂz przy DBIN = 1

ns

150

Csas podtrszymania danych wejécio~

wych wggledem narastajgqoego zbooga

fazy ’2 prsy DBIN = 1

ns

uwage 1

Opé¢nienie zmiany stanu sygnalu
INTE wzgledem narastajgcego zbocsa
fasy §,

ns

200

Czas podtrszymania sygnaiu READY
wzgledem opadajgoego zbooza
fazy 2,

ns

120

€zas podtrzymania sygnalu HOLD
wzgledem narastajgcego zboora
fazy ﬂz

ns

140

Czas podtrzymania sygnalu INT
wzgledem opadajacego zbocza
fazy ﬂa

ns

120

Czas podfrzynanin/aygnaldw READY,
INT, HOLD wegledem opadajgoego
zbooza fazy 52 '

ns

Opéénienie wejdcia wyjsé adreso-
wych 1 danych w stan wysokiej
impedanojl w stanie HOLD

ns

120

AW

Czas podirzymania adreséw przed
sygnatem WR

ns

uwaga 2
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ou. tabl.

Osnaczenie Nagwa Jedn, Wartosé
min nax
t Csas podtrimnia danyoh wyjéoio=~ ns uwaga 3
o wych przed sygnalem ﬁ -
t Csas podtrsymania danyoh wyjéolo- ns uwaga &
'D wych po sygnale WH Lo
tya Csas pozostawania adresdw po ns uwaga A
sygnale :
tHr Opéénienie wejdoias wyjsé adreso- ns uwags 9
wych 1 danyoh w stan wysokie)
impedancji wegledem narastajgoe-
&0 sboosza m.nf ]
typ Opé¢nienie wejdoias wy)dS adreso- ns uwags é
wyoch 1 danych w stan wysokie}
impedancii wsgledem narastajqoego
sboosa
tan Czas podtrs la adreséw po ns < =20
sygnale DBIN podozas HLDA = 1
Uwaga 1. Mniejsgy spodréd: tl)!' lub 50 us
Uwagasa 2'tAl"2tCY_tD3-tr'“°n'
Uwagaea 3.tD'-tCY-tDJ—tr-170ns
Uwaga &, Jeteli HLDA = 0 tm-twA-tD3+tr+10nl,
Jetell HIDA = 1 t“" - tWA - t"
U'&gﬂ 5.tm-tn3+tr-50n8
Uwagasa 6.t"-tD3+tr-10ni
Parametry dynamiczne pojemnosci
/Ugg * =5 V3 Usg = Upp = Uss = O V5 topp = Yoy min * Yasb max/
Oznaoczenie Nazwa Jedn. Wartoss Warunki
nin nax pomiaru
c, Pojemnosé wejsé zegarowych P 17 25 f = 1 NHs
3 wyprovadzenia
oy Pojemnoéé wejéoiowa PP 6 10 :3::%:"?’,};8
Co Pojemnodé wyjéoiowa - PP 10 20
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