
UNITRft 
OEM! 

Podstawowe oeohy charakterystyczne układu MCY 7880B 
/MOT 688OH/1 
- 8-bltowe słowo danych; 
- Stała l ista 78 instrukcji; 
- Odrębne szyny danyoh i adresów; 
- 8-bitowa jednostka arytmetyczno-1ogiczna /AID/ s 

możliwością praoy w systemie BCD,w systemie binar-
ny® na słowach podwójnej długośoi; 

- Bazpośrednie adresowanie pamięci o pojemności do 64 
kbajtów; 

- Sześć 8-bitowyoh rejestrów ogólnego przeznaczenia 
dostępnyoh dla programisty; 

- 8-bitowy akumulator; 
- 8-bitowy rejestr instrukoji; 
- 16-bitowy licznik rozkazów; 
- 16-bitowy wskaźnik stosu; 
- Kanał bezpośredniego dostępu do pamięci /DMA/; 
- 4 sposoby adresowania pamięci; 
- Wielopoziomowy, wektorowy system przerwańS 
- Programowe rozwiązanie stosu w pamięoi RAM; 
- Dwufazowy zegar o maksymalnej częstotliwości 3HHs; 
- Trzy napięoia sasilanis +12 Tj +5 V{ -5 f » 
- Współpraca z układami TT1 /poza wejściami Mgaro-

wymi/. 

MCY 7880N 
M C Y 6880N 
8-bitowa równoległa 
jednostka centralna 
(CPU) 

LSI NMOS 
Bramka krzemowa 

Obudowa CE M 

Blokowy tditmat wewnętrzny 
• u r 

U . 

DWUKIERUNKOWA 
SZYNA DANYCH 

TRÓJSTANOWY 
8UF0K S Z Y N Y 

DANYCH 
< ~ > 

8 BITOWA WEWNĘTRZNA SZYNA DANYCH 

102 



Układ wyprowadzek Opis wyprowadzek 
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A P fi| 

SYNC [j9 

u c l iś 
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E *ą 
yj *13 
57) *12 
a *15 
il 
3 * « 

0! *7 
*6 
«5 

§ "i 
H 
$ UDD 
E A; 
i 
E H 
E WAIT 

m READ l' 

M •t 
13 HLDA 

A15 " A0 
/ABBHSSS BBS/ 

®7 ~ B 0 
/DATA BUS/ 

STNCH 
/STBCHHOTIZIHG 
SIWIAŁ/ 

BBIH 
/DATA BUS IH/ 

Wfiśoi* trzystanowej szyny adreso-
wa j dostarczającej adresy do paalę-
ol /8 x 64 kbitów/ łab wskakującej 
nusser arsądzsaia Wn/Wy /512 urządzeń 
zewnętrznyoh/. 

wejśola/iryjśola t r ley Btanowa j dwukie-
runkowe j szyny danych pozwalająoe 
na komunikowanie się jednostki cen-
tralnej s pMięclą i urządzeniaal 
We/Wy. 

wyjście pygna£u synohronlzao j l . Sy-
gnał określa początek każdego sykla 
maszynowego* 

wyjście sygnału wskazującego zewnę-
trznym urządzeniom stan oczekiwania 
jednostki oentralnej na dane. 

HEADY wejśoie sygnału wskazującego jednostoe oentralnej dostępność danych 
na BEynle, Sygnał jest używany do synchronizacji CPU z pamięcią lab 
urządzeniami We/Wy. Jeżeli po wysłaniu adresu jednostka centralna 
nie odbierze sygnału na wejśoiu RKADT, wejdzie w stan oczekiwania 
/WAIT/ i pozostanie w nim do momentu pojawienia się stanu wysokiego 
na l i n i i HEADT. 

WAIT wyjście sygnału potwierdzającego stan oozekiwania jednostki oentra-
lnej . 

WB 
/WRITE/ 

wyjście sygnału zapisu do pamięoi lub transmisji danych dourządzeń 
wyjścia, f l jest w stanie niskim, gdy dane wychodzące z jednostki 
oentralnej są stabilne. 

HOLD wejście sygnału żądającego od jednostki oentralnej przejęcia kon-
t ro l i nad zewnętrzną szyną adresową 1 szyną danych prima urządze-
nia zewnętrzne. W następstwie tego sygnału jednostka oentralsa za-
wiesza swoją praoę» wprowadza szynę adresową i szynę danyoh w stan 
trzeoi 1 wysyła sygnał HLDA. 

HIM 
/HOLD 
ACKNOWLEDGE/ 

wyjśoie sygnału potwierdzającego możliwość przejęcia kontroli nad 
szyną danyoh i szyną adresową przez urządzenia zewnętrzne /reali-
zacja bezpośredniego dostępu do pamięci/. 

IHT 
/IHTERSUPT 
HEQOBST/ 

wejście sygnału przerwania. Sygnał ten określa żądanie przerwania 
wykonywanego programu. Sygnał nie jest akceptowany wdwozas,gdy sys-
tem jest w stanie HLBA lub przerzutnlk stanu przerwani* wyzerowany. 
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BfTB 
/IITSRHOTT 
ENABLE/ 

- wyjźoio Bygnału określaJąoego etan przerzutnlkm przerwania. Prse-
rsutnik ten jest cerowany sanoczynnie po otrsyra&niu sygnału HBSBT 
lub rospoozęoin obsługi przerwania* 

BBSBT - wejście sygnału zerowania. Jednostka centralna po odebraniu tego 
sygnału zeruje licznik rozkazów i przerzutnlki sygnałów IKTB i 
HLSA. Ni« zerowane są: akuaulator, rejestr bitów warunkowych, re-
jestr wskaźników stosu, rejestry ogólnego przeznaczenia. Sygnał 
USES? hub i byó « stanie aktywnym przez ainiaua 3 oykle »egarowe. 

, - wejścia sygnałów segarowyoh. Są to jedyne wejścia niewspółpracu-
jące z układani 7TL. 

VSS' ^ d d ' ucc» " w « ^ ś o i a zasilające, 

«BB 

Parametry dopuszczalne /UgB - o ?/ 
i 

Oznaozenie Ha ewa Jedn. Wartość Oznaozenie Ha ewa Jedn. • in aax 
Dcc« Sd' °ss Napięcie zasilania N V -0,3 20 

«W Napięcie,na pozostałych wyprowadzeniach . V -0,3 20 

P D Moc rozpraszana f 1.5 
ta«b Teaperatura otoczenia pracy w osMle 

MC7 7880* °c 0 +70 i 

ta«b Teaperatura otoczenia pracy 

MCI 6SS0I Ac -40 +85 
t8tg Teaperatura przechowyw an la 

MCT 768(91 °c -40 + 1 2 5 

t8tg Teaperatura przechowyw 

MOT 68S0X °c -53 •125 

Parametry charakterystyczne statyczne 
/«DD - 1 2 V °C0 a 5 T A9*5 ' °BB - " 5 Y ± 9 * « °SS - 0 T* 

*;a»b " ^aab ain ~ *aab aax'' 
Oznaczenia nazwa Jedn* Wartośó Warunki poaiaru Oznaczenia nazwa Jedn* 

min aax Warunki poaiaru 

°ILC Hapięcle wejśoia zegaro-wego w stanie niskia ? Das+0f8 

°IHC napięcie wejścia zegaro-wego w stanie wysokla V 9 UBD+1 

UIL Napięoia wejściowe w gtanift niski® V 0gs+0,8 
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od. tabl . 

Oensic sanie KB EW a Jedn. Wartośtf Warunki poalaru Oensic sanie KB EW a Jedn. 
• in MX 

Warunki poalaru 

UIH lfapięoie wejściowe 
w etanie wysoki* 

T 3.3 uoc*1 

°0I Hapięoie wyjśoiowe 
w etanie niskia 

T I 0 L - 1,9 Bk 
wszystkie wyjjśoia 

°0H Wapięoie wyjściowe 
v stanie wysoki* 

V 3.7 I 0 H - -150 pk 

IDDaT Prąd s&silaKlB podossa 
pracy /wypr. 

Bk 70 

t C T - 480 na 1CO«T Prąd zasilania podana 
praoy /wypr, 0CC/ 

•A 80 t C T - 480 na 

•̂ BBar Prąd zasilania podoaas 
praoy /wypr. UgB/ 

•A 1 

t C T - 480 na 

XLI Wejściowy prąd upływu »A ±1° ° S S < U I < U C 0 

h t Prąd upływu wejśd 
zegarowych 

uk ±10 *SS < * °BD 

ILD Prąd upływu wejśó 
danyoh 

nk >100 Ogg < Uj < Ugg +0,8V ILD Prąd upływu wejśó 
danyoh 

DA -2 Ugg •O.BTCUj < Ucc 

h f Prąd upływu wyjśó 
danyoh i adresowych 
w stanie wysokiej 
inpedaneji 

•10 0AI®B/DATA " 11 CC h f Prąd upływu wyjśó 
danyoh i adresowych 
w stanie wysokiej 
inpedaneji 

-100 ÂDDH/DATA " ^s + 0 » 4 5 V 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 
/UDB - 12 7 +516} Ucc » 5 V +5#J - -5 T +5«J Ugs - 0 7| 

'v*»b * isb nin 7 *a«b nax^ 

Oznaczenie Nazwa Jedn* Wartość Oznaczenie Nazwa Jedn* 
sin aax 

t0T Okr«B sagST» P* 0,48 2 

t r , * f Gzaa narastania i opadania 
impulsów nagarowyoh 

na 0 50 

Szerokość iapulsu fazy p1 na 60 

Szerokość* iapulsu fazy j>2 ns 220 
— 

*D1 Opóźnienie narastającego zbooza 
fazy ?2 wzglądea opadającego 
zbooza fazy jł̂  

na 0 

*D2 Gpćśnienie narastającego zbooza 
fasy 0., wzgiędtB opadającego 
zbooza fazy P1 

ns 70 
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od. tab l . 

Ozn&ozenie Hazwa Jedn* Wart 
nin 

Ość 
aaz 

*D3 Opóźnianie narastającego zbooza 
fazy 0p, względem narastającego 
eteosm fazy 0 

ns 80 

*DA 
tr 

. Opóźnienie sygnału adresowego 
względea narastającego zbocza 
fa«y 02 

ns 200 

tDD Opóźnienie wyjścia danych wzglę-
dea narastającego zbocza 02 

ns 220 

Opóźnienie wyjścia sygnałów STHC, 
IB, WAIT, HISA wsględea narasta-
jącego zbocza fas 01 lub f>2 

ns 1Ź0 

Hr Opóźnianie wyjścia sygnału DBIH 
wsględea narastającego zbocza 
fazy 

ns 25 140 

Hi Opóźnienie wejścia szyny danych 
w stan oczekiwania na przyjęcie 
danych względem narastającego 
zbooza 

ns *Df 

tBS1 Czas podtrzymania danych wejścio-
wyoh względem opadającego zbooza 
fazy Ą przy DBIN = 1 

ns 30 

*DS2 Czas podtrzymania danyoh wejścio-
wyoh wsględea narastającego zbooza 
fazy (Ig przy DBIH = 1 

ns 150 

Czas podtrzyaania danyoh wejścio-
wych wsględea narastającego zbooza 
fazy #2 przy DBIH * 1 

ns uwaga 1 

Opóźnienie caiany stanu sygnału 
3HfB względea narastającego zbooza 
fazy ft2 

ns 200 

tHS Cześ podtrzymania sygnału BBABY 
względea opadającego zbocza 
fazy 02 

ns 120 

tHS 'Cms podtrzyaania sygnału HOID 
względea narastającego zbooza 
fasy '02 

ns 140 

*IS Czas podtrzymania sygnału OTP 
względea opadającego zbocza 
fazy 02 

ns 128 

Czas podtrzyaania sygnałów BBADT, 
JIT, HOLD względea opadająoego 
zbooza fazy jt2 

ns 0 

tFD Opóźnienie wejścia wyjść adreso-
wyoh i danyoh w stan wysokiej 
lapedanoji w stanie HOLD 

ns 120 

*AW Czas podtrzyaania adresów przed 
sygnałem f i ns uwaga 2 
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wtt* fcabl. 

Osmaoasenie TT a swa Jedn. Wartość Osmaoasenie TT a swa Jedn. 
ain ®ax 

Cms podtrzymał® dsnyoh wyjśoło-
wyoh przed s rgw ł ta f i 

ns nwaga 3 

* n Ćmę podtrzymała danych wyjśoio-
wyoh po sygnale f f 

ns uwaga 4 

łWA Gma poBQgtawaal4> adresów po 
sygnale 15 

ns taraga 4 

Opóinlenie wejśeis wyj id adreso-
wych 1 danyoh w etan wysokiej 
iapedanoji wsględen aarftstająae-
go zbossa HŁM 

ns waga 5 

V f Opóźnienie wejścia wyjid adreso-
wyoh 1 danyoh w stan wysokiej 
iapedanoji wsglfdea narastającego 
zboosa tfi 

ns uwaga § 

*AH Czas podtrzymania sdrsisów pe 
sygnale USXR podczas KLM • 1 

ns -20 
-

U w a 8 a 1. Mniejszy spośród: *DJI lub 50 ns 

U w a g a 2. h u - 2 *CT - łD3 - *r - 1 4 0 

U w a S a 3. - *CY - *D3 - ~ 1 7 0 n S 

TT w a g S Jeżeli HIBA - 0 tT O - tw 4 « tp. + t y + 10 ns, 

j e i e l i M A • 1 - t„A - t „ 

U w a e a 5 . łHP - *D3 + ł r - 9 0 " 
U w a i a 6 . ^ - * D 3 + *r " 1 0 n 8 

Parametry dynamiczne pojemności 

/nBB - " 5 UC0 " - USS " 0 T5 t a»b " ta»b min * t « » b a a * ' 

Oznaczenie Nazwa Jedn* Wartość taranki 
posiarn 

Oznaczenie Nazwa Jedn* 
nin MUC 

taranki 
posiarn 

Pojemność wejść zegarowyoh P* 17 25 f - 1 nos 
wyprowadzenia 
nieaierzone 
swarte z C I Pojeanośd wejściowa P V 6 10 

f - 1 nos 
wyprowadzenia 
nieaierzone 
swarte z 

C 0 Pojeanośó wyjśoiowa P? 10 20 

f - 1 nos 
wyprowadzenia 
nieaierzone 
swarte z 
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Definicje parametrów dynamicznych 


