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Uklad astabilnego/monostabilnego multiwibratora zbu-
dowany jest z nastepujgcych blokéw:

1'

Oscylatora astabilnego /ASTABLE MULTIWIBRATOR/kté—
rego czestotliwosé praoy wyznacozona jest przez ze-
wnetrzng pojemno$é 1 rezystancje podilgczone do wy-
prowadzef CEXT, REXT, C-RCOM;

Dzielnika przez dwa /FREQUENCY DIVIDER + 2/polaczo-
nego z wyjéclem oscylatora astabilnego podajgcego
dwa %zajemnie przeciwne przebiegi na wyprowadzenia
Q1Q;

Ukladu bramkujgcego prace oscylatora astabilnego
/ASTABLE GATE CONTROL/ z dwoma wejéciami bramkujg-
cymi AST, AST;

Ukladu sterujgcego pracyg monostabilng /MONOSTABLE
CONTROL/, kt6ry umozliwia wyzwolenie generatora a-
stabilnego dodatnim lub ujemnym zboczem /wajécia
+TR, -TR/ poprzez uklad bramkujgcy /ASTABLE GATE
CONTROL/. Po wygenerowaniu jednego impulsu ukiad
sterujacy pracg monostabilng powoduje wylaczenie
multiwibratora;

Ukiadu zezwala jgcego na powtdérne wyzwalanie /RE~
TRIGGER CONTROL/.
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Parametry dopuszczalne
/USS = 0V/
Wartosé
Oznaozenie Nazwa Jedn.
min max
Unp Napigole zasilania v -0,5 +20
UI Napigoie we jdoiowe \4 0,5 UDD + 0,5
II Prgd we jsciowy mA -10 +10
PD Moo rozpraaszana 1] ] 500
"tamb Temperatura otoogenia w ogasie
pracy ) .
MCcY 7“0-0.“ oC —ho +85
BCY 64....N ¢ 0 +70
tatg Tewperatura przechowywania % -55 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

wartoéé Warunki pomiaru
Ozna~ o
osenie Bazws Jedo-| tgmb min s Yaab max 1 Y Upp
min max min typ max win max [Y] [v] [V]
I : Prad zasilania 1 0,02 B
D w stanie spo- ' ! A8 | O >
ozynku ik 2 0,02 2 60 o510 10
4 0,02 4 120 |0;15 15
20 0,04 20 600 |0;20 20
Yy Kapigcie wejdolio~ 35 3,5 3,5 0,5;4,5 5
we w stanie wyso-~ v 7 7 .
kim 7 139 10
11 11 1 1,53;13,%| 15
u Napigoie wejdcio- 1,5 1,9 145 0,554,% 5
IL = ’ ' [ ES LR
l'(:m' stanie nis v 3 3 3 139 10
4 [y 4 1,5313,5 15
1, Prad wejsciowy nA +0,1 +107%] 10,1 1 |o;1e 18
U Naplecie wyléoio- ad - | . A B
OH we w stanis wyso-] v [|Upp0+0% Upp=0s 05| Upy Upp=0+03 03Upy 5310413
kim
UOL Napigoie wyjécio-
we w stanie nis- v 0,05 o 0,05 0,05 |00 5310315
kim DD
IOH Prad wyjﬁoiowi ~0,64 -0,51 -1 ~0,36 035 by6 5
x ff & SIERIE RN 8 | w2 1,6 [-3,2 “1415 035 2,5 5
1,6 -1,3 -2,6 -0,9 0310 9,5 10
~4,2 5 -6,8 2,4 0315 | 13,5 15
Io1 Prgd wyjéciowy 0,64 0,51 1 0,36 0;5 0,4 S
¥ BiAnle-adSkAR [ o '6 1,3 2,6 0,9 0;10 [ 0,5 10
2 3,4 6,8 2,4 0315 1,5 15
tagh min = ~40°C  dla MCY 64....; 0% dla MCY 74....
(=] " (s
tomb max ™ +85°C  dla MCY 64....i  +70°C  dla MCY 74....
Parametry charakterystyczne dynamiczne
i ,
s = = 20 e 4 = 200 kG2
Mgmp = +25°Cy t. = tp = 20 ns, Cp = 15 PF, Ry ¥
Warto$é Warunki
Oznaczenie Nazwa Jedn. pomiaru
typ Upp [V]
200 5
tPLH Czas propagacjil zmiany stanu AST —= OSC OUT
z niskiego na wysoki 00 10
AST — osc our | T8 !
tPHL Czas propagacji zmiany stanu * 70 45
z wysokiego na niski
550 5
AST, AST~Q,Q | ns 250 10
150 15
700 5
+TR, -TR~Q,Q | ns 300 10
200 15
3c0 2
CIR-4, Q ns 125 10
75 15
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od. tabl.

wartosé Warunki
Oznaczenie Nazwa Jedn. pomiaru
typ Upp [V]
t Czas narastania zbocza sy- 100 5
gnatéw Q, Q Q ns 50 10
t Czas opadania zbocza sygna- 40 15
THL 16w Q, Q
tw mi Minimalna szerokoé$é impul-< 500 5
min sbw /dla wszystkich we jdé/ - 200 10
140 15
% tf Czas narastania zbocza sy-
T gnatéw we jSciowych
Czas opadania zbocza sygna- ps nieogr. | 5310315
16w we jéciowych
CI Pojemnosé we jéciowa pF 5

Multiwibrator astabilny

vEx1 Rexy

il

Moy 7e067 [

Uss

o0sc
tosc osc
o _L L_
t
XS

toan = 141 R c

0S¢ EXT “EXT

tas = 494 Bpyp Copym

Uwaga: pod wpiywem warunkéw

gewnetrznych tosc i
tAS mogg zmienié sie
w granicach 5%.

Multiwibrator monostabilny

Sext  Rexy

1 3

13

of MCY 74047 po ¢

Meper

Yosc = 1938 Rpyp Cpyn

ty = 2,48 R c

EXT “EXT

Uwaga: pod wplywem warunkéw
zewne¢trznych tosc i
t,g moga zmienié sig
w graniocach ok. 10%
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Funkcje 1 poigozenia gzewngtrzne

Polgozenia gzewnetrzne
wyprowa- wyprowa- impuls wej- '{jé°i°'y
Funkoje dzenia dzenia éolowy do- | SPBUS
potgczone potgozone starczony : wy;;ogy
do Up; do Ugg dodzgsigwa- wadzenia
MULTIWIBRATOR ASTABILNY
Praca ciggla Ly5,6,1h 7+849,12 - 10,14,13
Praca 2z bramkowaniem 4,6414 748,9,12 5 10,11,13
stanem H
Praca z bramkowaniem 6,14 5,79899,12 4 10,14,13
stanem L
MULTIWIBRATOR MONOSTABILNY
Praca z wyzwalaniem gboozem bo14 5969799,12 8 10,11
dodatnim
Praca 2z wyzwalaniem zboczem 4,8,14 59799,12 6 10,11
ujemnym
Praca astabilna 4,14 596,7,9 8,12 10,11
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