
Ill UN ITRR OEMI 

Okład MCT 7B55H /MCT 6855H/ obarakteryzująt 
- Dwa 8-bltowa porty We/Wy PAQ - PA^, PBQ - FBy; 

- 8-bitowy port PCQ - PĈ  w dwóoh 4-bitowyoh ozęćoiaoh; 

- 8-bitowy dwukierunkowy bufor D /We/*y szyny danych/; 
- Dwa wejśoia adresowe Ag, Â  wybierające odpowiednią 

grupę portów; 

- Wejścia sterujące sapieem WB lub odczytem ED; 

- Programowa realizacja nalany konfiguracji funkcjonal-
nej w trzech trybach? 
- tryb 0 - asynohroniozna transmisja danyoh, 
- tryb 1 - synohroniczna transmisja danyoh w jednym 

kierunku, 
- tryb 2 - synchroniczna transmisja danyoh w dwdoh kie-

runkaoh, 

• Pełna współpraoa z układami TTL; 

• Współpraoa z układea jednostki oentralnej MCT 7880S 
/MCT 6880N/ lub w systesach MCS 8080A, MCS 8085; 

- Pojedyncze napięoie zasilania +5 7. 
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Układ wyprowadzeń Opił wyprowadzi 

d7 - ®o 
/DA?A BOB/ 

PA7 - FA0 

m7 - P B 0 

PC? - pc0 

/PCETS/ 

wajśoia/wyjśoia trzystanowej dwukie-
runkowa j gsyny danyoh poswala.jąoe u-
kiadcwl odbierać iwysyłać inforanoję 
od i do jednostki centralnej /MOT 
78001/, Prea* wejścia a następnie 
przez bufor 8cyny danyoh przesyłane 
są słowa sterująoe a w kierunku prs«-
oiwnya słowa stanu. 

programowana we J isia/Wyj śoia /porty/. 
Port A to 8-bitowy bufor/rejestar ty-
pu zatrzask w konfiguraoji wyjść lub 
8-bitowy rejestr typu satrzaskw kan-
f iguraoj i wejść. Port B to 8-bitowy 
bufor/rejestr typu zatrzask w konfi-
gurao j i wyjść i wejść.„ Port C to 
8-bitowy bufor/rejestr typu zatrzask 
w konfiguracji wyjść lub 8-bitowy bu-
for w konfiguraoji wejść. 

- wejśoie wybierające układ. l i sk i stan tego wejśoia umożliwia wy-
mianę Informacji między jednostką oentralną /MOT 7880M/ a układem 
MCT 7855R. Wysoki stan wejścia CS utrsywuje We/Wy szyny danyoh w 
stanie wysokiej impedanojl. 

- wejśoie zezwalająoe na odozyt danyoh lub słowa stanu /ET3 » "0"/ z 
układa MCT 7855K przez jednostkę centralną. 

' i 

- wejśoie umożliwiające jednostce centralnej /TO • "0"/wpisania sło-
wa danyoh lub słowa sterującego do układu MCI 78551* 

- wejśola adresowe. V połączeniu z sygnałami I I 1 TO wybierają jeden 
z trzeoh port<5w lub rejestr sterowania. A., i Aq połącsone są zwyk-
le z najmniej znaoząoymi bitami szyny adresowej. 

A, Ao SB I I 53 

Operacje wejściowe /odczyt/ 
0 0 0 1 0 Port A = • > Szyna danyoh 
0 1 0 1 0 Port B = > Szyna danyoh 
1 0 0 1 0 Port C = > Szyna danyoh 

Operacje wyjśolowe /zapis/ 
0 0' 1 0 0 Szyna danyoh = > Port A 
0 1 1 0 0 Szyna danych = > Port B 
1 0 1 0 0 Szyna danyoh ===> Port C 
1 1 1 0 0 Szyna danyoh = £ > Sterowanie 

Punkaje uniemożliwiająoe transmisję 
X • X X X 1 Szyna danych = > Wysoka impedancja 
1 1 0 1 0 Stan niedozwolony 
X X 1 1 0 Szyna danych = > Wysoka lmpedanoja 
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wejśoie sygna** *erow«nia. s t a n wysoki o» ty* wej^oio tyrowu6.uk vXhA 
do stanu poosątkowaga, w którya porty praoa4ą w t r y b i e 0, w koafiguim-
o j l o s y t a n i a i n f o r » a o j i . Wyjśola portów s n a j d u j ą s i ę w s t a s i a wysokiej 
iwpedanoji . 

0 g g - w e j ś c i a s » » i a a j ą o e 

/ 
Parametry dopuszczalne fnss - o t / 

Osna&sanla Haswa Jedn. Wartość 
• l a max 

^DD Hapięola s a s i l a n i a 7 - 0 , 5 7 

"w l a p l ę o i a s a s i l a n i a aa p o s o s t a -
iyoh wyprowadseniaoh 

V - 0 , 5 7 

•00 rospraasasa W 1 

Ła»b t«ap»r»txB« otoosenia w oznale 
praoy 

j BCY 7855* ° c 0 +70 

i MOT 68551 ° c - 4 0 +85 

t s t g Tasperatura prseohowyw&nla 
I SCT 7 8 5 5 1 °c -40 + 1 2 5 

1 MOT 68551 ° c - 5 5 + 1 2 5 

BBSBt 

Parametry charakterystyczne statyczne 
SUjto - 5 y ±5*J U s s - 0 75 t M b . t M b B i B * t M b 

/ 

Oznaocenie Jlasws Jedn. 
Wartość Wtemki 

poaiaru 
Oznaocenie Jlasws Jedn. •In M X 

Wtemki 
poaiaru 

U I L ffapięoie wejściowa w s t a n i a 
n i s k i * 

• - 0 , 5 0 , 8 

C I H Hapięoie wejściowe w s t a n i e 
wygokia 

2 °DD 

° O L / D B / Bapięoie wyjściowe w s t a n i e 
niskim /szyna, danyoh/ 

7 0,45 I 0 L - 2 , 5 -A 

U 0 L / P K R / ITapięoie wyjściowa w s t a n i e 
n i s k i ® / p o r t y We/Wy/ 

T 0 ,45 I 0 Ł - 1 , 7 «A 

° 0 H / D B / Kapięoie wyjśolowe w s t a n i e 
wysokim / s z y n a danyoh/ 

T 2 , 4 i 0 H - -400 M 

UOH/PER/ Napięol« wyjściowe w s t a n i e 
wysokia / p o r t y We/Wy/ 

Y 2 , 4 I 0 H . - 2 0 0 pA 

^DAR Prąd Darl ingtona bA - 1 - 4 H ł « 7 5 0 f t , 
U - 1 , 5 T , PB 
i PC w s t a n i e 
wysoki* 

H i Prąd-^upływnośoi wejść M ±10 
° I " 0 * °DD 

I L o y Prąd upitywnośoi wyjśó 
w i t a n i e trseoim 

+ 1 0 • 0 T 

( 



Parametry charakterystyczne pojemności 

" °S3 " 0 V ; ^mb " taab .in * ta«b max' 

Oznaozenit Sazwa Jedn. Wartość Warunki pomiaru 

C I Pojemność wejściowa Pf 10 £ - 1 iĘs 
wyprowadzania 
aisaiaraoB® 
połąozone z Ugg V o Pojemność We/Wy PF 20 

£ - 1 iĘs 
wyprowadzania 
aisaiaraoB® 
połąozone z Ugg 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 
/nm - 5 V +5*; 0SS » 0 v; tamb - taffi-0 a l n 7 * a a b fflax/ 

Oznaozenie Bazwa Jedn. Wartość Oznaozenie Bazwa Jedn. 
min max 

*AB Osas wyprisadzenia adresu wzglę-
dem sygnału czytania /BBAD/ 

ns 0 

SA Czas podtrzymania adresn po 
sygnale czytania /BBAD/ 

ns 0 

tRE Szerokość sygnału czytania 
/ftBAB/ 

ns 300 

*RD Czas opóźnienia informacji 
na szynie danych względni po-
czątku sygnału BBAD /EE - ©/ 

ns 250 

Czas podtrzymania informaoji 
na szynie danych względem końca 
sygnału BBAD /§D - 1/ 

ns 10 150 

Czas pomiędzy kolejnymi sygna-
łami BBAD i/lub 1BIT8 

ns 850 

*A* Czas wypreadzania adresu 
względem S5 • 0 

ns 0 

<WA Czas podtrzymania adresu 
po ffi m 1 

nm 20 
s 

im Szerokość sygnału zapisu WE na 400 

*D» Szas wyprzedzenia danych 
względem *S « 1 

ns 100 

tWD Czas podtrzymania danyoh 
względer fE « 1 

ns 30 

Opóźnienie sygnału na wyjściu 
dowolnego portu względem 
fK m 1 

ns 350 

Czas wyprzedzenia; danyoh 
z urządzeń sewnętrznyoh 
względem BD - 0 

ns 0 
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cd.tabl. 

Os&Ao*«ni« Ha swa Jodu. Warto66 Os&Ao*«ni« Ha swa Jodu. 
•la •as 

*AH Cms podtrzymali danyoh 
s arsądsoś sowaętrBayoh 
wsglfdoa IB - 0 

as 0 

*AI SsorokoJd sygnału l o t 89 300 

*ST S«erokcś<5 sygsiału SU as 900 

Osas wjprs«dsoai& danyofe 
s arsqds«£ sowa)traayofc 
wsglfiea SIS - 0 

as 0 

CMS podtrsyaa&i- daayok 
x ursądaoft aowaętrsayoh , 
Sffi - 1 

as 180 

*A3 Qpd£aloaio sygnału na wyjściu 
dowolaogo portu wsgledew 
XCI • © 

as 300 

Csas fodtrsywaats d&ayofe 
aa wyjśsiudewelttage portu 
wsglfdoa I3f « 1 

as 20 290 

*W0B Csas dd 5Sf • 0 do 1 > 1 as 650 

Cu>I od OTP * 1 I s ACK • 0 as 350 

*am Csas od IB? - 1 dc STB » 8 as 300 

S l B Csas od IBF > H e 1 • 1 as 300 

Hit Csas od IKTH • 0 i® SB - ® as 400 

IT Csas od i f f® * 1 de STB • 1 as 300 

%AIT Csas od I l fB - 1 do ACS - 1 as 350 

'WIT Csas od UTII • 9 to WE • 0 as 850 
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3 - Dofinicjc paraMtrów dynamicinych w try bit O 
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ZAPIS i ODCZYT 

Definicje po?om«tr6w djrnamictnych w trybie 2 
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