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‘Uklad MCY 7855K /MCY 6855K/ charakteryzuja:

Dwa 8-bitowe porty We/Wy PA, - PA,, PBy - PB,;
8-bitowy port PC; < Pc., w dvdoil 4-bitowyoch csm¢dciach;
8-bitowy dwukierunkowy bufor D /WeMy szyny danych/;
Dwa we jdoia adresowe Ags Ay wyblerajgoe odpowiednig
rg'rupg portéw; :

Wejsoia sterujace zapisem WE lub odozytem RD;

Programowa realiszacja iniany konfiguracji funkojonal-
nej w trzech trybadhs
~ tryb 0 -~ asynchroniozna transmisja danych,

- tryb 1 - synchronicgna transmisja danyoh w jednym
kierunku,

- tryb 2 -,;synchronio‘zna transmisja danych w dwéch kie-
runkach,

~

- Pelna wepéipraca % ukladami TTL;

Wspblpraca 2z ukladem jednostkil ocentralnej NCY 7880K
/MCY 6880K/ lub w systemach MCS 8080A, MCS 8085;

Pojedynoze napieoie zasilania +5 V,

Blokowy schemat wewngtrzny
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Uktad wyprowadzed Opis wyprowadzed

U 8
P O <l e Dy = Dy ~ wajdola/wyjéoin trzystanowe] dwukie-
Pz 2] 39 Pas /DATA BUS/ runkowej ssyny danych pozwalajgce u-
e J 58 PAs ' kiadowi odbierad iwysyladé informaoje
Pao [} 57 Pa7 od 1 do jednostki ocentralnej /MCY
R (3] By WR R 7880N/. Prges wejéoia a nastepnie
&% (5] E ; prregz bufor sgyny danych przesylane
vss [7] 53 oo _ : 8g slowa sterujgoe a w kierunku prse-
Ay {8 ERN ciwny= siowa stanu.
4 [ 33 o, ’
pc, [@ 5] b, PA., ~ RA, ~ programowane wsjéoia/wyjéoia /porty/e
peg [] 5 o, PB, - By ‘ Port A to 8-bitowy bufor/rejestr ty-
pes [ 53 0s Pc., - PcQ Pu gatrsask w konfiguraoji wyj4é 1lub
v, [ 3 06 /PORTS / 8-~bitowy rejes#r typu gatrzaskw kon=
reg fid 7 05 figuracji wejéé, Port B to 8-bitowy
" 'E'i o . bufor/rejestir typu satrsask w konfi-
s [ _ _— guraoji wyjsé 1 wejéé. Port C to
8-bitowy bufor/rejestr typu zatrzask
Pes [ Zhe w konfiguraoji wyjs6 Lub 8-bitowy bu-
P20 [8 g3 e for w konfiguracji wejéé.-
eey [is] 22) P8,
8, [0 2] PBy

cs ~ wejéole wybierajqoe ukiad. Niski stan tego wejdoia uwozliwia wy-

/CHIP SELECT/ miang informacji migdzy jednostks centralng /MCY 7880K/ a ukladem
MCY 7855N. Wysokl etan wejécia CS utrsymuje We/My szyny danyoh w
stanie wysokie] impedancji.

D - wejéole zeswalajgqoe na odozyt danych lub slowa stanu /RD = "0%/ 3
/READ/ uklsdu MCY 7855K przes jednostke centralns.

L] - wejéole umosliwiajace jednostoe centralnej /WR = 0"/ wpisanie s2o-
/¥RITB/ wa danyoh lub slowa sterujgoego do ukladu MCY 7855N,

A1, Ag -~ wejdola adresowe. W polqozéniu £ sygnalami D 1 ¥R wyb;era:q,‘ Jeden
/ADDRESSRES/ - %z trsech portéw lub rejestr sterowania.,A,‘ i Ao polgoeone s§ zwyk-

le = najpnic;l gnacrgoymi bitami szyny adresowe],

ot —

A, A | BB | W 3

Operacje wejdoiowe /Jodozyt/
0 0 0 1 0 ) Port A =—> Szyna danych

0 1 0 1 0 Port B =—> Szyna danych

1 0 0 1 0 Port ¢ —> Szyna danyoh
Operacje wyjéciowe /zapis/

0 () 1 0 (1] Szyna danych ——> Port A

0 1 9 0 0 Sgyna danych ——> Port B

1 1 o 1 0 0 Szyna danych —=> Port C

1 1 1 0 0 Szyna danyoh =——> Sterowanie

FPunkcje uniemozliwiajgoe transmisje
X - X X X 1 Szyna danyoch —=> Wysoka impedancja
. Stan niedozwolony-

X X 1 1 0 Szyna danyoh —=> Wysoka impedanoja

-
-
o
-
[~




RESEY ~ wejéoie sygnalu serowania, Stan wysoki na tyn weldoiu sprowadsa ukiad

do stanu poozgtkowego, w ktérym porty praoundsg w trybie O, w konfigure~

0Ji ozytania informacji. Wyjsoia portéw tnajdujs siq w stanie wysokie}
impedancji. .
, UDD' USS - wejdola zasilajgoe

Parametry dopuszczaine /gg = 0 ¥/

Oznavsenie Nagwa Jedn, Wartodé
. nin aRx
Unp Napigoie sasilania B -0,% 7
Uy Napigcie zasilania na pososta- v -0,5 7
tyoh wyprowadgzeniach
PD Noo rosprassana w 1
taub Teunperatura otoczenia w czasie
pracy "
MCY 7855K C 0 +70
MCY 6835K % Y} +8%
tstg Temperatura prreohowywania
NCY 7855K % -40 +129
MY 6855N % ~55 +12%
Parametry charakterystyczne statyczne
/Upp = 3 V £5%5 Ugg = 0 V5 3op = tonp nin ¥ basd max’/
Wartoédé
Warunki
Oznaogzenie : Nazwa Jedn, s pomiaru
UII. Napigoie wejéolowe w atanfe v -0,5 ‘ 0,8
nigkim
v Napigole wejéciowe w stanie v 2
I8 wysokia - UDD
U /o Napigoie wyjsoiowe w stanile v 0,45 | I,y = 2,5 mA
oL/pB/ niskim /szyna danych/ - 0L
U Napieoie wyjdoiowe w stanie v 0,45 | I = 1,7 WA
OL/PER/ niskim /porty We/My/ B v oL
U Napiecoie wyjsoiowe w stanie v 2,4 I, = =400 pA
On/DB/ wysokim /szyna danyoh/ of
1] Raplgoie wyjdciowe w stanie v 2,4 I, =. =200 pA
OH/PER/ wysokim /porty We/Wy/ OB
Ipan Prad Darlingtona m | -4 | Ry = 75082,
U=1,57, PB
i PC w stanie
wysokim
Ipr Prad—uplywnodol wejsé pA 210 jUp = 0 > Ty
I1g Prad uptywnodoi wyjéé »paA 210 | Uy = 0 T Upp
¥ w stanie trzecim




Parametry charakterystyczne pojemnosci

/U = Ugg = 0V; tamp * Yanb min * Yaup max/

Oznaczenie ‘Ragwa Jedn. Wartoéd Werunki pomiarun
mnodé we jéoliowa - ) 4 10 £ = 1 MHz
‘y Eode " d wy-prgvadzenia
- niemierzone
cI/0 Pojemnods We /My PP 20 polgozcne £ USS

Parametry charakterystyczne dynamiczne
fOhp = 5 V 25%; Ugg = 0 V5 T = Y4pp min * Yamd max/

Oznacgzenie Nagwa Jedn. Wartosé
min max
tza Czas wyprzedzenia adresu wzgle- ns 0
dem sygnalu czytania /READ/
tR " Czas podtrzymania adresu po ns [¢]
sygnale ogytania /RBAD/
tﬁﬂ Szerokodé sygnalu osytania ns 300
/READ/
tRD Czas opéfnienia informaoji ns 250
na segynie danych wzgledem go-
ozqtku sygnalu RBAD = 0/
tnl’ czas podtrzymania informaoji ns 10 -~ 4150
na sgynie danych wsgledem kofioca
sygnalu READ /RD = 1/
tRV Czas pomiedzy kolejnyml sygna-~ ns 850
taml READ 1/lub WRITE
t Cezas wyprzedzénia adresu ns 0
AW wzglgdem WR = O
t Czag podtrzymania adresu ns 20
e po R = 1 N
tuw Szerokodéé sygnalu sapisu WR ns 400
t Czas wyprzedzenia danyoh ns 100
o wzgledem WR = 1 .
% Cgas podirsymania danyoch ns 30
WD wegledem WR = 4
t Opéénienie sygnalu na wyjdoiu ns
WB dowolnego portu wzgledem e
R o= 1
tm Czas wyprredzenia danych nes 0
£ urggdzef zewnetrznych
wzgledem RD = 0
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od.tabl.

Osnaosenie Nazwa Jedn, Wartodé
min nax
*)r Czas podirsymania danych ns 0
s ursgdsef zewngtirsnyoh
wsgledem BED = 0
tx Szerokesé sygnaiu ACK ns 300
tge Sserokodéé sysmaiu STB ns 500
tm Ozas wyprzedzenia danyoh ns 0
s ursadsef uwnstrlnych
wzgledem 5¥B =
"m Csas podtrsymania danyok ns 180
S_ursgdsef sewngtrznych
STB = 1 )
e Opbénienie sygnalwu na wyjdoin ns 300
dowolnego portu wzgledem
) K
tn Cszas podirzymania danyoch ns - 20 250
na wyjédoiu dowolnego portu
wegleden = 1
tyon Csas 0d OBF = 0 do ¥R = 1 ns 650
t308 Czas od OBF = 1 do ACK = © ne 350
tsrn Crag od IBF = 1 do STB = O ns 300
2 1m Czas od IBP = 0 do D = 1 ns 300
ta1e Csas od INTR = O do ED = 0 ns 400
Y510 Csas od INTR = 1 do STB = 1 ns 300
- ACX - o
L Czas od INTR = 1 do ACK = 4 ns 35
Syre Czas od INTR = 0 do WR = JO; ns 850
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Definicje parametréw dynamicznych w trybie O
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Definicje porametréw dynomicznych w trybie 1
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