G UNTEs

Uklad peilni funkcj¢ 4~-bitowego licznika BCD lub binar-
nego liczgcego w gére¢ lub w dé1,z mozliwoscig wstgpne-
go ustawiania. Zmiana stanu wyjsé Q, do Qp dokonuje sig
wraz z narastajgcym zboczem sygnaiu CP /CLOCK PULSE/.
Stan wej$é B/D /BINARY/DECADE/, U/D /UP/DOWN/ reguluje
prace licznika:

B/D = "O" - licznik do dziesigciu;j
"1® _ licznik do szesnastu;

U/D = "O" - licznik w déi;
"y _ licznik w gore.

‘Dane z wejéé PIAdo PID /PARALLEL INPUT/przepisywane sa
do licznika gdy PE /PRESET ENABLE/ jest w stanie wyso-
kim, Wejscie 1 wyjdcie hrzoniesienia, E&N oraz EbUT
/CARRY INPUT, CARRY OUTPUT/, pozwalajg 1lgczydé uktady
kaskadowo tworzge liczniki wielobitowe.

MCY 74029N
MCY 64029N

Synchroniczny, uniwersalny
licznik czterobitowy

Informacja wstepna

MSI CMOS
Bramka aluminiowa

Obudowa CE 71

Uktad wyprowadzen Upp CP Q¢ Pic Plg Qg

usD B/D
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. PE Qp Pig Pl Ty 0 Coutlssg
74029
Parametry dopuszczalne
/Uss = 0VY/
Wartogé
Oznaczenie Nazwa Jedn. -
min max
Ubn Napiecle zasilania \'s -0,5 +20
UI Napiecie we jsciowe v -0,5 UDD + 0,5
II Prad wejsciowy mA -10 +10
PD Moc rozpraszana mW’ 500
témb Temperatura otoczenia w czasie
pracy :
MCY 76....N °c -40 +85
MCY 644e..N °c 0 +70
tstg Temperatura przechowywania °c -59 +125
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Parametry charakterystyczne statyczne

. Wartosé Warunki pomiaru
Zna - o]
czente Naizws Jedn. tamb min 237 Yoo max Uz U0 UDD
min max min typ { max min max [v_] [v] [v]
3 § Prgd zasilania 5 0,0 5
DD w stanie spo- . 2 150 1035 3
ozynku RA 10 0,04 10 300 {0;10 i0
20 0,04 20 600 {0315 15
100 0,08 100 3000 J0;20 20
U Rapiecie we}j- 3,5 3 .
IH dciowe w stanie é 5% i 031445 4
wysokim v 7 7 7 139 10
11 11 11 1,5313,% 15
U Napigolie wej- 1,5% A
L Sclowe w stanie i 152 1,5 0p35445 ?
niskim ¥ 3 3 3 139 10
4 4 4 15533513,5 15
1; Prad wejsolowy nA +0,4 41072 +0,1 +1 Jo;1s 18
UOH Rapieocle wyj~-
f;:g;:mw stanie v UDD—O,05 UDD—O,OS UDD UDD-O,05 O;UDD 5310345
Uo1, Raplegcie wyj-~ :
Sciowe w stanie v 0,0% o] 0,0% 0,05 |00, 5310315
niskim DD
I Prad wyjdciowy -0,64 -0,51 -1 -0,36 035 4,6 5
oH w stanie wysokim :
¥/ oA -2 ~1,6 -3,2 1,15 0;5 2,5 5
-1,6 -1,3  J-2,6 -0,9 0310 9,5 10
-84,2 =354 -6,8 -2,4 0315 13,5 15
IOL Prgd wyjsclowy 0,64 0,%1 1 0,36 0;5 0,4 9
w stanie niskim mA 1,6 1,3 2,6 0,9 0;10 0,5 10
8,2 3,4 6,8 2,4 0;15 1,% 15
o o '
tamb mis ™ ~40°C dla MCY 6&4....3} 0°C dla MCY 74....
o . o
‘amb max-+850 dla MCY 64....; +70°C dla MCY 74ecs.
Parametry charakterystyczne dynamiczne
5 .
= 50 = 200 k
/topp = +25 Cy t. = t, = 20 ns, C; = 50 PF, Ry = 2 Q/
0zna- Wartosé Warunki
. mié
ozenie Nazwa Jedn. [ T typ | wax go iaru
oo [v]
t Czas propagacjl smiany sta- 250 500 5
PLH nu z niskiego na wysoki
g CP — Q ns 120 | 240 10
% Czas propagacji zmiany sta-~ 90 4180 1
PHL nu ¢ wysokiego na niski 3
280 560 5
— g 130 260 10
cP COUT ns 3
95 190 15
23% 470 9
PE — Q ns 16u 20U 10
80 160 15

29




cd. tabl.

Ozna- Wartosé Warunki
sl Nazwa Jedn. - typ s gomiagu
pp [V]
toR Czas propagacjil zmiany sta- 320 640 5
nu z niskiego na wysoki PE _ﬂ.aouT ns 145 | 290 40
t Czas propagacji zmiany sta- 105 210 15
PHL nu gz wysokiego na niski .
170 |-340 5
Crx— Copp| D& 70 | 140 |} 10
50 4100 15
tTLH Czas narastania zbocza sy- 100 200 ]
gnatu wyjsciowego Q’EOUT i 50 100 10
t Czas opadanlia zbocza sygna-
THL Iu wyjsciowego 40 80 15
fc — Maksymalna czestotliwosdé 2 4 )
sygnalu zegarowego MRz 4 8 10
5,5 11 15
tw pr Minimalna szeroko$é impul- .50 180 5
BuU zegarowego cP - 45 90 10
30 60 1%
65 130 5
PE ns 35 70 10
25 50 15
1 Minimalny czas umieszcze- 30 60
SU min. nia sygnatéw C. ., B/D,U/D g 0 7
wzgledem narastd jacego N na 1 20 10
zbocza sygnalu zegarowego 6 12 15
170 340
B/D >
i ms 70 140 10
50 100 15
t Minimalny czas zanlku sy- 100 200
REM min|  oya7u PE przed narastajg- s
oym zboczem sygnalu zega- ns 55 | 110 10
rowego 40 80 15
tr’ tf Czas narastania zbocga sy~
gnatu we j$ciowego -
Czas opadania zbocza sygna- | CF us 15 15510515
- 2u we jSolowego
Cy ‘Po Jemnodé we jdoiowa PF ; 5 745
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Definicje porametrdw dynamicznych

ZUICZANIE BINARNE
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Zaoleinodci czosowe w systemie zliczania do szesnusty
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ZLICZANIE DZIESIETNE
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Zoletnosci czasowe w systemie zliczania do dziesigciv
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