Uktady scalone SGS-Thomson - aplikacje

Uklady scalone SGS-Thomson - aplikacje

L5991/A - sterownik zasilaczy impulsowych z trybem standby
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Podstawowe parametry:

napigcic zasilania (startowe):

L5991: Voo 14 + 16V (typ. 18V)

LOSYY1A:  Veo 7.8+ 9V (typ. B.4V)
- min, napigcie pracy:

L5991 Veo 9+ 11V (typ. 10V)

LEOOTA:  Veo 7 + 8.2V typ. 7.6V)
- pobor pragdu: lee <13mA (lyp. 9maA)
- prog ochrony przecigzeniowe;:

V13 1.1+ 1.3V

- napiecie referencyjne:
Vref 4925+ 5.075V
- wejscie sygnalu synchronizacii:

V1o 24V
- wejscie wzmacniacza bledu:
V5 242+ 258V
Up DIro 0 ac 99
Nr wyp.|Oznaczenie Funkcja
1 SYNC Synchronizacja — impuls synchronizujacy konczy cykl PWM i roztadowuje pojemnosé Ct
2 RCT Podlgczenie zewngtrznych clementéw G, , Ry, Ry ustalajgeych czestotliwosé ascylatara
3 DC Sterowanie wspotczynnikiem wypetnienia
4 VREF MNapiecie odniesienia 5.0V +1% przy 25°
5 VFB Wejscie odwracajgce wzmacniacza bledu
] COMP WyJscie wzmacniacza btedu o
Fi SS .Miekki start" - podiaczenie zewnetrznego kandensatora Css
8 Vee Zasilanic czgsci sygnatowej
9 Ve Zasilanie czesci wykonawcze]
10 ouT Wyjscie wysokopragdowe typu “totem pole”
11 PGND Masa zasilania czgsci wykonawczej
12 SGND Masa zasllanla czescl sygnatowej
13 ISEN Wejscie czujnika pradowego
14 DIS | Blokowanie — jezeli nie jest uzywane, powinno byé podigezone do SGND
15 DC-LIM Podigczenie tego wyprowadzenia do Vref ogranicza wspolczynnik wypetnienia do 50%. Jezeli wejscie jest
niepodigczone (.wisi w powietrzu”) lub jest podiaczone do masy, to wspdtczynnik wypetnienia nie jest ograniczany.
16 ST-BY Standby — nalezy poditgczyé rezystor do wyprowadzenia RCT. Jezeli funkcja nie jest uzywana, wyprowadzenie
ST-BY nalezy podtgczy¢ du VREF.
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Uktady scalone SGS-Thomson - aplikacje

L5991/A - typowa aplikacja w zasilaczach

monitoréw do PC - 90W 4TODL:F4KV 4?30 F4|’W
FO1 AC 250V T3.154 . i g [ ﬁ l
%ﬁtl l_iﬂj -LS?F —_— . RISZIM RAOEM=2 .
0.14F v ? coazzuml RIS E;H\l_-‘ E%( I

D53 BYT11-ﬁOD
W & BOV
D06 : RIZ i 22|:-|,,F v 1% % ooy
1N4148 750k 48T | T "I'zso T 100F 100
R03 47k RO4 4Tk D04 14148 D54 EYW!UU 100

- 4 L HT) R o8
ROT 4
Ciigg2.2nF 100[3}];
R12 330k 18
— ®

12 D55 BYW100-100
>t

Cur pr . CO4 47pF o+15¢
=T P2 | g
CO6 Iﬂ RO8 22 N STPE
= | =/ NAGOFI . (e
eyl R1t 1k 10_D83 BYWI00-100
L5091/A =

C0% 8.2nF

R (58
000 Ko 47pF 25V
R10 AN35
022 o6
PI/ 4 0.056uF
X X
H21 100 = T
6 ¥—_T_—«:s— - —
COB a5t
Taanr msr

4?&

L5993/D - sterownik zasilaczy impulsowych
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Podstawowe parametry:
- napiecie zasilania (startowe):
Vee 14 + 16V
- min. napigcie pracy.
Vee 9+ 11V
()rovo - napiecie referencyjne:
Vref 4925+ 5.075V
- wejécie sygnatu synchronizacji:
V1 =4y
(5) vre - wejscie wzmacniacza bigdu.
V5 242+ 258V

{i2) {6}
SGND COM

-

Opis wyprowadzen ukladu L5993

Nr wyp. |Oznaczenie Funkcja

1 SYNC Synchronizacja — impuls synchronizujgey konczy cykl PWM i rozladowuje pojemnosc Ct

2 RCT Podiaczenie zewnetrznych elementow Ct i Rt ustalajgcych czestotliwosc oscylatora

3 DC Sterowanie wspolczynnikiem wypelnienia

4 VREF Napiecie odniesienia 5.0V £1% przy 25°

5 VFB Wejscie odwracajgce wzmacniacza btedu

8 COMP Wyijécie wzmacniacza bledu

7 S5 Miekki start” — podigczenie zewnetrznego kondensatara Css

8 Vee Zasilanie czesci sygnatowej

9 Ve Zasilanie czesci wykonawczej

10 ouT Wyjscie wysukopradowe typu "totem pole”

11 PGND Masa zasilania czesci wykonawcze

12 SGND Masa zasilania czeéci sygnalowe]

13 ISEN Wejscie czujnika prgdowego

14 DIS Blokowanie — jezeli nie jest uzywane, powinno byc¢ podtaczone do SGND

15 DC-LIM Podigczenie tego wyprowadzenia do Vref ogranicza wspatezynnik wypetnienia do 50%. Jezeli wejScie jest
niepodigczone (,wisi w powietrzu") lub jest podiaczone do masy, to wspélczynnik wypelnienia nie jest ograniczany.

16 C-POWER Stala ‘moc w funkcji czestotliwosci Igllu;zowama Kondensator podigczony do masy sygnatowej SGND.
Jezeli funkcja nie jest uzywana, wejscie musi byé padigezone do VREF.
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Odpowiadamy na listy Czytelnikow

L5993/D - sterownik zasilaczy impulsowych - typowa aplikacja
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